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1. Haftungsausschliisse und Hinweise

»

»

»

1.1 Haftungsausschliisse

Der Betrieb von Drohnen ist komplex und potenziell geféhrlich. Bevor du dieses Produkt verwendest, vergewissere
dich, dass du das Benutzerhandbuch vollstandig gelesen und die Grundkenntnisse und die Grundfunktionen der
Drohne verstanden hast. Bei der erstmaligen Verwendung wird empfohlen, sich mit der Bedienung im Freien und
im GPS-Modus vertraut zu machen.

Um die sichere und korrekte Verwendung dieses Produkts zu gewahrleisten, bitte befolge die in diesem Handbuch
beschriebenen Betriebsanweisungen und VorsichtsmaBnahmen.

Personen unter 16 Jahren sollten das Produkt unter Aufsicht von Erwachsenen bedienen. Halte das Flugzeug von
Kindern fern, wenn es nicht verwendet wird.

Wir tibernehmen keine Verantwortung fir direkte oder indirekte Schaden (einschlieBlich, aber nicht beschréankt
auf Sach- und Personenschaden), die durch die Missachtung der Sicherheitshinweise in diesem Handbuch durch
den Benutzer verursacht werden, ibernehmen wir keine Garantie.

Es ist nicht erlaubt, andere Teile als die Propellerblatter selbst abzunehmen. Nimm keine privaten Verénderungen
an diesem Produkt vor und bringe keine anderen Gegenstande ohne offizielle Anweisungen an. Andernfalls
Ubernimmst du die alleinige Verantwortung fiir den Gebrauch und alle damit verbundenen Vorgéange.

Bei Problemen mit Nutzung, Betrieb und Wartung, kontaktiere unseren Support oder einen Vertragshandler
unseres Unternehmens.

Das endgliltige Auslegungsrecht dieses Dokuments und der zugehérigen Produktdokumentation liegt bei
Potensic. Bei Anderungen besuche bitte die offizielle Website https://www.potensic.com, um die aktuellsten
Informationen zu erhalten.

1.2 Sicherheit & VorsichtsmaBnahmen

Von Hindernissen und Menschenmengen fernhalten

Die ferngesteuerte Drohne hat beim Fliegen eine ungewisse Fluggeschwindigkeit und einen unsicheren Status,
was potenziell gefahrlich ist. Achte beim Fliegen darauf, sich von Menschenmassen, Hochh&usern, Hochspan-
nungsleitungen usw. fernzuhalten, und vermeide das Fliegen bei schlechtem Wetter wie Wind, Regen, Blitz usw.,
um die Sicherheit des Piloten/der umgebenden Menge und des Eigentums zu gewéhrleisten.

Von feuchten Umgebungen fernhalten

Das Innere der Drohne enthélt empfindliche elektronische Komponenten und mechanische Teile. Daher ist es
wichtig, das Eindringen von Feuchtigkeit in die Drohnekarosserie zu verhindern, um Fehlfunktionen oder Schaden
durch Feuchtigkeit in den Innenteilen zu vermeiden.

Sicherer Betrieb

Mudigkeit, schlechte psychische Verfassung oder Unerfahrenheit beim Fliegen der Drohne erhéhen die
Wahrscheinlichkeit eines Unfalls. Bitte verwende fiir Anderungen oder Reparaturen an diesem Produkt nur
Originalteile, um einen sicheren Flug zu gewahrleisten. Bitte betreibe und verwende das Produkt innerhalb der
Grenzen seiner Funktion und in Ubereinstimmung mit den értlichen Sicherheitsvorschriften.

Von hochdrehenden Teilen fernhalten

Wenn sich der Propeller mit hoher Geschwindigkeit dreht, halten die Piloten von Menschen und Tieren fern, damit
sie nicht vom Propeller geschnitten oder gestért werden. Halte deine Hande vom rotierenden Propeller fern.
Von Wirmequellen fernhalten

Die Drohne besteht aus Metall-, Faser-, Kunststoff- und Elektronikbauteilen. Halte es daher von Warmequellen
fern und vermeide hohe Temperaturen, um einen abnormalen Betrieb, eine Verformung des Gehauses und sogar
Schaden durch hohe Temperaturen zu vermeiden.

1.3 Warnungen und Tipps

01. Bitte lese und verstehe die relevanten Hinweise im Paket vor dem Gebrauch.

02. Es liegt in der Verantwortung des Benutzers, dafiir zu sorgen, dass die Benutzung dieser Drohne nicht zu
Verletzungen von Personen oder Eigentum anderer fiihrt.

03. Wir und der Verkaufer haften nicht fiir Schaden oder Verletzungen, die durch unsachgemaBen Gebrauch
oder Betrieb verursacht werden.



2. Lesetipps

»

»

04. Beim Aufbau der Drohne sollte man sich strikt an die im Benutzerhandbuch angegebenen Schritte halten und
beim Fliegen einen Abstand von mindestens 1-2 m zum Benutzer oder anderen Personen einhalten, um zu
vermeiden, dass die Drohne beim Fliegen oder Landen den Kopf, das Gesicht oder den Kérper von Personen
trifft, was zu Verletzungen fiihren kann.

Einige Teile dieses Produkts sollten von Erwachsenen zusammengebaut werden. Kinder unter 16 Jahren
durfen dieses Produkt nicht allein bedienen. Der Akku muss unter Aufsicht von Erwachsenen aufgeladen
werden, und wahrend des Ladevorgangs muss er von brennbaren Materialien ferngehalten werden.

06. Das Produkt enthalt Kleinteile, die von Kindern nicht verschluckt werden dirfen.

07. Benutze die Drohne nicht {iber StraBen oder stehendem Wasser, da dies zu Unféllen fiihren kann.

0

0

o

©

Es ist strengstens verboten, die Drohne mit Ausnahme des Propellers zu zerlegen oder zu modifizieren, da dies

sonst zu Fehlfunktionen der Drohne fiihren kann.

09. Bitte verwende zum Aufladen der Intelligenten Baterien ein USB-Ladegerét, das den FCC/CE-Normen
entspricht.

10. Die Fernsteuerung verfligt tber eine eingebaute 3,7V-Lithiumbatterie, die nicht ausgetauscht werden muss.

11. Vermeide Kurzschluss und Quetschung der Batterien, um eine Explosion zu vermeiden.

12. Lege die Batterie nicht an einen heiBen, erhitzten Ort (z. B. in ein Feuer oder in die Nahe eines elektrischen
Heizgeréts).

13. Bitte halte einen Sicherheitsabstand zu den sich schnell drehenden Propellern ein und fliege nicht in
Menschenmengen, um die Gefahr einer Strangulierung oder Schnittverletzungen zu vermeiden.

14. Fliege nicht in Gebieten mit starken Magnetfeldern, wie z. B. in der Nahe von Hochspannungsleitungen,
metallhaltigen Gebauden, Autos und Ziigen usw., da dies die Drohne stéren kann.

15. Lies vor dem Fliegen unbedingt die Sicherheitsvorschriften und stell sicher, dass du sie verstehst. Halte dich
streng an die 6rtlichen Gesetze und Vorschriften.

16. Um die Anforderungen der magnetischen Umgebung der Flugfunkstelle zu gewahrleisten. Wahrend der
Geltungsdauer der von den zustandigen Landesbehdrden erlassenen Funkiiberwachungsanordnung ist der
Einsatz der Modellfernsteuerung bedarfsgerecht in dem Bereich einzustellen.

17. Fliege nicht in niedriger Hohe liber Wasser.

18. Halte dich von Flughafen, Flugrouten und anderen Flugverbotszonen fern.

2.1 Beschreibung der Symbole

@ Verboten ‘U Tipps von Verwendung, Bedienung

/N Wichtige Tipps El Erlauterung der Begriffe, Referenzinformationen

2.2 Hinweise zur Verwendung

1. Es wird empfohlen, die Tutorial-Videos und die ,Schnellstartanleitung® anzusehen, bevor
du das ,,Benutzerhandbuch* liest.

2. Es wird empfohlen, zuerst das Benutzerhandbuch mit dem Haftungsausschluss und den
Hinweisen zu lesen.

2.3 Tutorial-Videos/PotensicPro App herunterladen

Nach dem Scannen des QR-Codes auf der rechten Seite kannst du

Folgendes tun:

1. Die PotensicPro App (im Folgenden als ,die App“ bezeichnet)
herunterladen.

2. Tutorial-Videos ansehen.

3. Die neueste Version des Benutzerhandbuchs erhalten.

4. Haufig gestellte Fragen (FAQs) einsehen.
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» 2.4 Anmeldung und Hilfe

Um besseren Wartungsservice zu gewéhrleisten, Bitte registriere dich vor der ersten
Verwendung ein persdnliches Konto in der App. Wir versprechen, niemals unautorisierte
Benutzerinformationen zu sammeln.

Wie man sich registriert

Gib deine E-Mail-Adresse und dein Passwort ein, lies die Vereinbarung und klicke auf

»Registrieren®.

(Hinweis: Fur die Registrierung ist eine Internetverbindung erforderlich)

Hilfe holen

Bitte lies das Handbuch, wenn du deine ATOM SE Drohne erhéltst. Wenn du Hilfe brauchst,

wende dich bitte an unser Support-Team (support.de@potensic.com) mit der Bestellnummer.

» 2.5 Erklarungen zum Wortschatz &

IMU Die Tragheitsmesseinheit ist der wichtigste Kernsensor der Drohne.
Flugzeitmessung, die sich auf die Bestimmung der Entfernung zu einem
TOF (Flugzeit) Ziel bezieht, indem die Zeit von der Aussendung bis zum Empfang eines
Infrarotsignals erfasst wird.
Abwirts gerichtetes Bezieht sich auf das Sensorsystem, bestehend aus der Kamera und dem
Sichtsystem TOF-Modul an der Unterseite des Fahrzeugs.

Visuelle Positionierung

Bezieht sich auf die hochprazise Positionierungsfunktion, die durch das
untere Sichtsystem erreicht wird.

Kompass

Ein geomagnetischer Sensor, mit dem eine Drohne seine Richtung feststellt.

Barometer

Atmospharischer Drucksensor, mit dem die Drohne seine Héhe bestimmt.

Hinzufligen/Entsperren

Bezieht sich auf den Schaltvorgang des UAV-Motors vom Stillstand in die
Leerlaufdrehung.

Leerlauf

Wenn der Motor entriegelt ist, dreht er sich langsam mit einer festen
Geschwindigkeit und erzeugt nur wenig Auftrieb, hebt aber nicht ab.

Automatische Ruckkehr

Eine Funktion, bei der sich die Drohne auf die GPS-Ortung stiitzt, um
automatisch zum HOME-Punkt zurtlickzufliegen.

Drohnenkopf

Wo sich die Drohnekamera befindet, ist die Drohnenkopf.

Schub-Steuerkniippel

Der Steuerkniippel, die die Drohne nach oben oder unten bewegt.

Nick-Steuerkniippel

Der Steuerknlppel, die die Drohne nach vorne oder hinten bewegt.

Roll-Steuerknuppel

Eine Kniippelbet&tigung, die die Drohne seitlich nach links oder rechts
fliegen lasst.

Schwenk-Steuerkniippel

Durch Bewegen wird die Drohne gegen oder im Uhrzeigersinn drehen.
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3. Produktiibersicht

In diesem Kapitel werden die Funktionsmerkmale des ATOM SE beschrieben und die Bezeich-
nungen der einzelnen Komponenten des Fluggeréts und der Fernsteuerung vorgestellt.

» 3.1 Einfiihrung
Mit seinem klappbaren Arm und dem leichten Geh&use, das weniger als 250 g wiegt, ist ATOM

SE leicht zu tragen. Die Drohne ist mit einem visuellen Positionierungssystem ausgestattet, das
es ihm erméglicht, in geringer Hohe sowohl in Innenrdumen als auch im Freien genau zu
schweben. Die Drohne ist auBerdem mit einem GPS-Sensor zur Positionsbestimmung und
automatischen Riickkehr ausgestattet. Die Kamera verwendet einen 1/3-Zoll-CMOS-Bildsensor
von Sony und kann 4K/30 fps HD-Videos und 12-Megapixel-Fotos aufnehmen. Wir verwenden
unsere eigene ShakeVanish-Elektronikstabilisierungstechnologie, um das Bild klar und stabil zu
machen.

Die ATOM SE Fernsteuerung nutzt die neue PixSync 2.0 2.4G digitale Bildiibertragungstechnol-
ogie, die unter idealen Bedingungen eine Kommunikationsreichweite von bis zu 4 km und eine
720P HD Bildlbertragung erméglicht. Die Fernsteuerung verfligt Gber ein ausziehbares
Klappdesign, das sich 6ffnen lasst, um mobiles Gerat zu halten. Nachdem du die Fernsteuerung
Uber das USB-Kabel mit deinem Mobilgeréat verbunden hast, kannst du die Drohne Uber die App
bedienen und einrichten und die HD-Bildubertragung anzeigen. Die Fernsteuerung verfiigt tiber
eine eingebaute Lithium-Batterie mit einer maximalen Betriebsdauer von ca. 2,3 Stunden.
ATOM SE verwendet die eigene SurgeFly Flugsteuerungstechnologie mit einer maximalen
horizontalen Fluggeschwindigkeit von 16 m/s (52 ft/s), einer maximalen Flugzeit von etwa 31
Minuten und der Fahigkeit, Winden bis zu Starke 5 standzuhalten.

/\\ ¢ Test-Bedingungen fiir die maximale Flugzeit: 25°C Umgebungstemperatur, gleichmaBige
Fluggeschwindigkeit von 5 m/s bei Windstille.
* Test-Bedingungen fiir die maximale Ubertragungsreichweite: offene und ungestérte Umgebung,
Flughhe von 120 m, ohne Beriicksichtigung der Riickkehr.
« Bei einem Riickflug gegen den Wind wird die Geschwindigkeit des Stromverbrauchs schneller
erhoht. Wenn die App meldet, dass die Drohne starkem Wind ausgesetzt ist, versuche bitte, die
Flugh&he zu verringern und rechtzeitig zurlickzukehren.

Checkliste vor dem Flug:

1. Achte auf das lokale Wetter des Tages.

2. Stelle sicher, dass alle Gerate vollstandig aufgeladen sind.
3. Achte darauf, ob die Firmware-Version die neueste ist.

4. Fliege nur in offenen stérungsfreien Bereichen.

5. Stelle sicher, dass der Akku fest montiert ist und dass die Propellerblatter und Schrauben
nicht verformt sind und fest sitzen.

6. Schalte das Fluggerat auf einer ebenen Flache ein. Warte vor dem Start, bis das Fluggerat
in den GPS-Modus wechselt, und achte auf die Position des HOME-Punkts.



» 3.2 Drohnen-Diagramm

1. Ladeanzeige 9. Akkustand-LEDs

2. TYPE-C-Ladeanschluss 10. Power/Frequenzpaarung Taste

3. Batterieverriegelung 11. Integrierte Ein-Achse-Gimbal Kamera
4. Steckplatz fiir SD-Karte 12. Biirstenloser Motor

5. Rucklicht 13. Propeller

6. Monokulares Sichtmodul 14. Arm

7. TOF-Modul 15. Antennensténder

8. Untere Kiihlungslécher 16. Drohnenarm-Achsenwelle



» 3.3 Diagramm fiir die Fernsteuerung

1. Power-Taste 6. Steuerkniippel
Halte die Power-Taste 2 s gedriickt, um
es ein- oder auszuschalten. 7. Faltbare Doppelantenne
2. Akkustand-LEDs 8. Installationsposition fiir
Akkustand-LEDs zeigen die aktuelle mobile Gerate

Batteriestatus und Betriebsstatus der Wird verwendet, um mobile Gerate zu

Fernsteuerung an. platzieren.
3. Steckplatz fiir Steuerkniippel 9. Fototaste
Steckplatze auf der linken und rechten Seite Kurzes Dricken, um ein Foto zu machen.

zur Aufbewahrung von Steuerkniippeln.

4. USB-C-Anschluss 10. Videoaufnahmetaste
TYPE-C-Schnittstelle ist zum Laden der Kurz driicken zum Starten/Stoppen
Fernsteuerung/AnschlieBen von Mobilgeraten. der Aufnahme.

5. RTH/Pause-Taste 11. Kameraeinstellrad
Langes Driicken fiir 1 Sekunde, fliegt die Drohne Stelle das Kamerarad nach links oder
automatisch zurlick zum HOME-Punkt, kurzes rechts, um den Neigungswinkel der
Driicken unterbricht den automatischen Flug. Kamera einzustellen.
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» 3.4 Fluggeréat vorbereiten

Die Drohne befindet sich in einem Lagerzustand, wenn die Drohne die Fabrik verlasst.
Befolge die folgenden Schritte, um die Drohne zu erweitern.

Klappe den Vorderarmen und den Hinterarmen nacheinander aus. Und stelle sicher, dass die
Propellerblatter erweitert werden.

» 3.5 Fernsteuerung vorbereiten
Das Smartphone und den Steuerkniippel montieren

1. Klappe die Antenne aus.

2. Verbinde dein Handy mit dem USB Kabel.
3. Ziehe die Handyhalterung heraus.

4. Stecke dein Handy in die Halterung.

5. Stecke das andere Ende des Kabels in die
Fernbedienung.

6. Nimm die Steuerkniippel aus den
Aufbewahrungsfachern.

7. Befestige sie an der Fernsteuerung.

8. Die Installation ist abgeschlossen.



» 3.6 Aufladen/Ein- und Ausschalten

Der Akku muss vor dem ersten Flug aktiviert werden, sonst schaltet er sich nicht ein. SchlieBe das
USB-Ladegerat am USB-C-Anschluss am Akku an (USB-Adapter ist nicht im Lieferumfang dieses Produkts
enthalten; zum Aufladen kannst du ein Ladegerat verwenden, da es den FCC/CE-Spezifikationen entspricht).
Die rote Ladeanzeige leuchtet wahrend des Ladevorgangs auf und erlischt automatisch, wenn der
Ladevorgang abgeschlossen ist.

Wenn du eine Parallel Ladestation gekauft hast, kannst du maximale 3 Batterien mit der Ladestation
gleichzeitig aufladen; Einzelheiten findest du im Benutzerhandbuch fiir den Parallel Lademanager.

Die Parallel Ladestation kann auch zum Aufladen der Fernsteuerung verwendet werden.

m
7

Methode 1

B

* Beim Aufladen liber die TYPE-C-Schnittstelle betrédgt die Mindestladezeit etwa 1 Stunde und 25
Minuten. Um diese Ladezeit zu erreichen, bitte stelle sicher, dass das Ladegerat einen 5 V/3 A
Ausgang unterstiitzt.

« Es wird empfohlen, bis zu 3 Akkus gleichzeitig mit Ladestation zu laden.

/\\ * Aus Sicherheitsgriinden wird empfohlen, die Batterien zum Laden herauszunehmen, da sich die
Drohne nicht einschalten lasst, wihrend die Batterien im Inneren der Drohne geladen werden.

Wenn das Flugzeug eingeschaltet ist und das Ladekabel eingesteckt ist, schaltet sich das
Flugzeug automatisch aus und ladt sich dann wieder auf.

Der Akku kann nach Gebrauch zu heiB werden. Lass ihn vor dem Aufladen auf natiirliche Weise
abkiihlen, sonst verhindert der intelligente Akku das Aufladen. Lade das Gerit alle 3 Monate auf,
um sicherzustellen, dass die Bateriezelle aktiv ist.

Zum Aufladen lber die TYPE-C- Schnittstelle verwende bitte das Originalkabel oder ein Kabel,
das mehr als 3 A Stromstérke unterstiitzt, da der Akku sonst méglicherweise nicht geladen oder
beschadigt wird.

Einschalten

Drohne: Stelle sicher, dass die Batterie richtig in das Batteriefach eingelegt ist. Halte die Netztaste kurz und
dann lange gedriickt, bis die Akkustand-LEDs aufleuchtet.

Fernsteuerung: Halte die Einschalttaste gedriickt, bis die Akkustand-LEDs aufleuchten.

Ausschalten

Drohne: Um die Drohne auszuschalten, halte die Einschalttaste kurz und dann lange gedriickt, bis die
Akkustand-LEDs erléschen.

Fernsteuerung: Halte die Einschalttaste gedriickt, bis die Akkustand-LEDs erléschen.



Der ATOM SE Drohne besteht aus einem Flugsteuerungssystem, einem Kommunikationssystem,
einem Positionierungssystem, einem Energiesystem und einer intelligenten batterie. In diesem
Abschnitt werden die Funktionen der einzelnen Komponenten des Flugzeugs im Detail beschrieben.

» 4.1 Positionierung

ATOM SE verwendet die neue SurgeFly Flugsteuerungstechnologie von Potensic, die die folgenden beiden

Positionierungsmodi unterstiitzt:

GPS-Positionierung: Das GPS-Modul dient der prézisen Positionierung und unterstiitzt prazisen Schwebe-

flug, intelligenten Flug und automatische Rickkehr.

Visuelle Positionierung: Das abwarts gerichtete Sichtsystem ermdglicht eine hochprézise Positionierung in

geringer Hohe und dient als Flugassistenzsystem, wenn kein GPS verfligbar ist.

Umschalten: Das Flugsteuerungssystem schaltet automatisch um, je nachdem, in welcher Umgebung sich die

Drohne befindet. Das Fluggerat wechselt automatisch in den Fluglage-Modus (ATTI), wenn die Sichtsensoren

oder GPS nicht verfligbar oder der Kompass Stérungen ausgesetzt ist.

/\\ * Intelligentes Fliegen wird wihrend der visuellen Positionierung (OPTI) nicht unterstiitzt, und die
Fluggeschwindigkeit wird auf den Videomodus begrenzt.

@ « Ube und beherrsche vor dem Flug alle Steuerungsmethoden der
Drohne in einer sicheren Umgebung. Als Einsteiger sollte die
Drohne stets mit dem Heck zu sich ausrichten (Kameraseite nach
vorn) und innerhalb der Sichtweite halten, um Fehlurteile iiber die
Fluglage und Richtung der Drohne zu vermeiden, die zu Gefahren A
fiihren kénnten. Dieses Produkt ist ausschlieBlich fiir Personen ab
16 Jahren geeignet. Personen unter 16 Jahren diirfen es nur unter
Aufsicht eines Erziehungsberechtigten verwenden.

» 4.2 Abwarts gerichtetes Sichtsystem

Der ATOM SE ist mit einem abwérts gerichtetes Sichtsystem ausgestattet. TOF-Modul
Das Abwarts gerichtete Sichtsystem befindet sich an der Unterseite des
Flugzeugs und besteht aus einer monokularen Kamera und einem
TOF-Modul. Das TOF-Modul besteht aus einer Sende- und einer
Empfangsrohre, die die genaue Héhe des Flugzeugs im Verhaltnis zum
Boden berechnet, indem sie die Zeit misst, die das Infrarotsignal braucht,
um gesendet und reflektiert zu werden. Diese wird dann in Verbindung mit
der monokularen Kamera verwendet, um die genaue Position der Drohne
in geringer Hohe fur eine hochgenaue Positionierung zu berechnen. Monokulare Kamera

Bereich der Beobachtung

Das abwarts gerichtete Sichtsystem kann in einem Héhenbereich von 0,3 m ~10 m arbeiten, wobei eine
prézise Positionierung von 0,3 m ~ 5 m méglich ist.

Verwendungsszenarien

Die visuelle Ortungsfunktion des abwarts gerichteten Sichtsystems eignet sich fiir Szenarien, in denen kein
oder nur ein schlechtes GPS-Signal vorhanden ist, der Boden jedoch reichlich strukturiert und die Verbindung
gut beleuchtet ist und die relative Hohe der Drohne im Bereich von 0,3 bis 5 m liegt. Wenn die relative Hohe
5 m Ubersteigt, geht die Drohne in den Fluglagemodus Uber, fliege bitte mit Vorsicht.



Verwendung

Wenn die Positionierungsbedingungen erfillt sind, das abwarts gerichtete Sichtsystem aktiviert automatisch
und blinkt das Ruicklicht langsam tiirkis.

Geschwindigkeitsbegrenzung

Um eine prézise Positionierung und Flugsicherheit wahrend des visuellen

Positionierungsfluges zu gewahrleisten, begrenzt das Flugzeug aktiv seine Fluggeschwindigkeit.

/\ ¢ Im OPTI-Modus hat die Drohne eine maximale FlughShe von 5 m.

» Die visuelle Positionsbestimmung ist nur ein Hilfsmittel fiir den Flug, bitte achte immer auf die
Flugumgebung und die Anderungen des Positionsmodus und vertraue nicht zu sehr auf die
automatische Beurteilung der Drohne. Der Benutzer muss die volle Kontrolle iiber die
Fernsteuerung haben und jederzeit bereit sein, die Drohne manuell zu bedienen.

1. Einfarbige Oberflachen
2. Stark reflektierende Oberfldchen, wie z. B. glatte Metalloberflachen
3. Transparente Oberflachen, z. B. Wasser, Glas

4. Texturen in Bewegung, z. B. laufende Haustiere, fahrende Fahrzeuge

Das Sichtsystem kann in den folgenden Situationen nicht richtig funktionieren:

5. Szenen mit dramatischen Beleuchtungsénderungen, z. B. Drohne fliegt pl6tzlich von drinnen
nach drauBen und bei hellem Licht

6. Sehr lichtarme oder sehr lichtstarke Umgebungen

7. Oberflachen mit sich stark wiederholenden Texturen, wie z. B. identisch strukturierte
Bodenfliesen mit kleinen Flachen und sehr gleichmaBigen Streifenmustern.

Zur Sicherheit liberpriife die Kamera und die TOF-Sender-Empfénger-Réhre vor dem Flug, wenn

es irgendwelche Verschmutzungen gibt, reinige sie rechtzeitig, wenn es irgendwelche Schaden
gibt, wende dich bitte rechtzeitig an den Nach-Verkauf-Service.

» 4.3 Flugstatusanzeige

Ein/Aus: griin bleibt an
GPS-Positionierung | Visuelle Positionierung | Fluglagemodus | Riickkehr zum Flug
Flugstatus Griines Cyan Blaues Rotes
langsames langsames langsames langsames
Blinken Blinken Blinken Blinken
Keine Verbindung
zwischen Fernsteuerung Starke Sensorfehler Notstopp-Funktion
Warnung und Drohne Leistungsschwache des Propellers
und (Verbindungsabbruch)
Anomalien [~ """~~~ "~~~ "~~~ "~~~ 1~ """ oooroooomm T
Blaues Dauerlicht Rot blinkend Rotes Dauerlicht |Rot lang aus kurz an
Kompass!(allbrlerung Kompasska.llbrlerung Frequenz- Upgrade-Modus
(horizontal) (vertikal) paarungmodus
Upgrade
und |
Kalibrierung
AbV\{fachse!nd rcfte und Abwectlselnd I:.zlaues Griin blinkend Blau blinkend
griine Blinkzeichen und griines Blinken

— 1




» 4.4 Intelligente Batterie
4.4.1 Funktionsiibersicht

Die intelligente ATOM SE Batterie mit Hochenergiezellen und fortschrittlichem Batterieman-
agementsystem hat die folgenden Informationen:

Grundlegende Parameter

Modell: DSBT02B

Anzahl der Zellen | 2 Serien Kapazitat der Batterie | 2500 mAh

Nennspannung 72V Ladespannung 8,4V

Aufladeverfahren | TYPE-C/Lademanager Maximaler Ladestrom TYPE-C:5V/3 A
Lademanager: 8 V/22 Ax 3

Funktion Beschreibung

Schutz des Gleichgewichts Automatischer Ausgleich der Zellenspannung zum Schutz der Batterie.

Wenn der Akku vollsténdig aufgeladen ist und nicht benutzt wird,
Selbstentladungsschutz entladt er sich nach 5 Tagen langsam auf 50% ~ 70%, um die
Batteriezellen zu schiitzen.

Eine Uberladung kann den Akku beschadigen und wird automatisch

Schutz vor Uberladung beendet, wenn der Akku vollstandig geladen ist.

Wenn die Temperatur des Akkus unter 0°C oder tber 40°C liegt, wird

Temperaturschutz der Ladevorgang automatisch abgebrochen; bitte achte auf Ihre
Ladeumgebung.
Intelligente Wenn der Ladestrom zu hoch ist, begrenzt die Batterie automatisch
Ladestrombegrenzung den Strom, um die Batterie zu schiitzen.
Wenn der Akku im flugunfahigen Zustand bis zu einer bestimmten
Schutz vor . !
P Spannung entladen ist, schaltet der Akku automatisch den Strom ab,
Uberentladung

um eine Uberentladung zu vermeiden.

Wenn die Batterie einen Kurzschluss in der Drohne feststellt, schaltet

Kurzschlussschut:
urz u utz sie aktiv den Strom ab, um die Batterie und die Drohne zu schiitzen.

Das Batteriemanagementsystem tiberwacht den Zustand der Batterie.
Wenn die Batteriezelle beschadigt ist, die Spannung der Batteriezelle
stark unausgeglichen ist oder andere Anomalien der Batterie auftreten,
wird die Batterie in der App darauf hingewiesen, dass die Batterie
beschadigt ist und bitte rechtzeitig ausgetauscht werden sollte.

Uberwachung des
Batteriezustands

Die Batterie kann in Echtzeit mit der Drohne kommunizieren. Die
Kommunikationsfunktion Benutzer kdnnen die Anzahl der Batteriezyklen, die Echtzeitleistung
und andere Informationen in der App einsehen.

/\ * Wenn der Akku lingere Zeit nicht benutzt wird, muss er alle drei Monate aufgeladen werden, um
seine Aktivitat zu gewéhrleisten.

* Bitte bewahre den Akku an einem kiihlen, trockenen Ort auf, an dem Kinder ihn nicht beriihren
konnen.



4.4.2 Einsetzen und Entfernen der Batterie

Einsetzen: Entnehmen:

Setze den Akku horizontal in das Batteriefach der Driicke zunachst auf die intelligente
Drohne, wie in der Abbildung unten gezeigt, bis ein Batterieverriegelung, um den Akku vom
LKlick“ um den Akku vom Akkufach zu entfernen. Akkufach zu entfernen.

’

/\ * Nach dem Einsetzen der Batterie ist es sehr wichtig, dass die Batterieverriegelung wieder einrastet,
da dies ein Sicherheitsaspekt ist.

Vor dem Entfernen des Einrasten fiir Sicherheit Wenn die Verriegelung nicht

Akkus muss die Drohne angebracht ist, kann der Akku

ausgeschaltet werden. wiéhrend des Fluges herausfallen.
4.4.3 Aufladen

Anweisungen zum Aufladen siehe 3.6

4.4.4 Priifen des Akkustand
Wenn die Batterie in das Flugzeug eingelegt ist, kannst du durch einen kurzen Druck auf die Einschalttaste
des Flugzeugs den Ladezustand der intelligenten Batterie wie folgt Uberpriifen.

Einschalttaste LED 1 LED 2 LED 3 LED 4 Aktueller Akkustand
LED 1 )
LED 2

©

LED 3
i—-—— LED 4

o (@] 0% ~ 25%

25% ~ 30%

30% ~ 50%

@]
@]
o 50% ~ 55%

55% ~ 75%

75% ~ 80%

| O O0|0|0|0

80% ~ 97%

97% ~ 100%

O Licht aus

4.4.5 Anweisungen zur Verwendung der intelligenten Batterie bei hohen/niedrigen Temperaturen
Wenn die Akkutemperatur <5°C ist, zeigt die App eine Warnung fiir niedrige Akkutemperaturen an, musst du
das Flugzeug vor dem Flug aufwarmen.

Wenn die Akkutemperatur >60°C ist, zeigt die App die Warnung fir hohe Akkutemperatur an und die Drohne
kann nicht starten.

/\\ * Die Entladekapazitit wird in der Umgebung mit niedriger Temperatur stark reduziert und die
Batterielebensdauer wird reduziert, was ein normales Phdnomen ist.
« Bitte vermeiden eine lingere Verwendung bei niedrigen Temperaturen, da sich sonst die
Lebensdauer der Batterie verkiirzt.



» 4.5 Propeller

Die Propeller des ATOM SE sind in zwei Arten unterteilt, die so konstruiert sind, dass sie sich in
zwei verschiedene Richtungen drehen. Ein markierter Propellerblatt ist ein Vorwértspropeller,
der sich im Uhrzeigersinn dreht und die gleiche Markierung auf dem entsprechenden Arm hat;
ein nicht markierter Propellerblatt ist ein Riickwartspropeller, der sich gegen den Uhrzeigersinn
dreht und keine Markierung auf dem entsprechenden Arm hat.

Zwei Propellerblatter am gleichen Motor sollten identisch sein.

Propeller Anweisungen zum Einbau Installationsdiagramm

Unmarkiert

Markiert Markler_te Propellerblatte-:r auf
markiertem Arm montiert

Umarkierte Propellerblatter auf
unmarkiertem Arm montiert

Das Set enthilt einen speziellen Schraubendreher
sowie Ersatzpropellerblatter und -schrauben.

Es ist einfacher, den Motor mit der Hand zu halten,
wenn du die Propellerblétter aus- und einbaut.

Bitte achte beim Austausch des Propellers auf die entsprechenden Markierungen und verliere
bitte nicht die Originalschrauben. Die Schrauben miissen festgezogen werden.

Wenn die Propellerblatter beschédigt sind, wird empfohlen, alle Propellerblétter und Schrauben
an diesem Motor auszutauschen; die neuen Ersatz Propellerblétter miissen aus derselben
Verpackung stammen.

Die Klingen der Propellerblatter sind sehr leicht und an den Réndern diinn. Daher achte bitte
darauf, sie nicht zu verkratzen, wenn du sie benutzt, und vermeide es, sie zu verformen, indem du
sie gegen harte Gegensténde driickst.

Der Propeller ist ein Verbrauchsartikel und sollte bei Bedarf separat erworben werden.

Halte dich wahrend des Fluges vom Propeller fern, um Verletzungen zu vermeiden.

Bitte liberpriife den Zustand des Propellerblatts, falls es gebrochen oder verformt ist.
Vergewissere dich, dass der Motor frei von Fremdkérpern ist und sich frei und gerauschlos drehen
kann. Sollte der Motor eine Anomalie aufweisen, schalte ihn bitte nicht ein und wende dich an den
Kundendienst, um das Problem zu I6sen. Bitte liberpriife vor jedem Flug den Zustand der
Propellerblétter und des Motors und tauschen Sie gebrochene Propellerblatter rechtzeitig aus.

Achte beim Aus- und Einbau von Propellerblattern
darauf, dass du keinen Schraubenzieher oder anderen
scharfen Gegenstand in die Motorentliiftung steckst,
da dies zu schweren Schaden am Motor fiihren kann.




» 4.6 Flugdaten

Der ATOM SE verfiigt Uber eine Flugdatenaufzeichnungsfunktion. Dies kann in der App
eingesehen werden.

Das Flugprotokoll zeigt die wichtigsten Daten jedes Fluges.

Die Flugprotokolle zeichnen detaillierte Flugdaten auf. Wenn der Nutzer wéahrend eines
Fluges auf eine Anomalie st6Bt, kann er in der App eine Riickmeldung geben und bei Bedarf
die Flugprotokolle hochladen, um dem Nutzer zu helfen.

/\ * Alle Flugdaten werden auf dem Mobilgerit des Nutzers gespeichert, und wir haben keinen Zugriff
auf Ihre Flugdaten, auBer bei vom Nutzer initiierten Uploads in die Cloud.

» 4.7 Ein-Achse-Gimbal Kamera
4.7.1 Ein-Achse-Gimbal Kamera
Die ATOM SE Kamera ist mit einer Ein-Achse-Gimbal Kamera ausgestattet. Er bietet eine freie
Nickenseinstellung von +20° bis -90° (0° in horizontaler Richtung).

Der Neigungswinkel kann mit dem linken Kamera-Einstellrad der Fernsteuerung eingestellt
werden.

& + Die Kamera enthélt Prazisionsteile, bitte vermeide es, es zu stoBen und die Linse mit Gewalt zu
zerbrechen.

Vergewissere dich vor dem Start, dass das Ruder frei von Fremdkérpern ist und die Linse nicht
verschmutzt ist.

Die Kamera ist liber eine elastische StoBdampferaufhiangung mit der Drohne verbunden, so dass
Kameravibrationen reduzieren. Ziehe die Kamera nicht zu stark. Wenn du eine Beschéadigung an
der StoBdampferhalterung feststellst, wende dich bitte an den Kundenservice, um eine Reparatur
zu veranlassen.

@ « Binde oder befestige keine anderen Gegensténde an der Kamera, da dies die Drohne beschadigen
konnte.

4.7.2 Kamera

Grundlegende Parameter
Sensor Marke: SONY SensorgroBe: 1/3 Zoll
Effektive Pixel: 12MP Blende: F2.2
FOV: 118° Fokussierbereich: 3 m ~
ISO-Bereich: 100 ~ 6400 Verschlusszeitbereich: 1/30 ~ 1/25000 s
Speichermethode: Micro SD-Karte Verzeichnung bei der Aufnahme: < 1% (nach Korrektur)
BildgréBe: 12M (4608*2592) Fotoformat: JPG/JPG+RAW (DNG)
Videoformat: MP4 Kodierung: H.264
Video-Spezifikationen: 4K@30 fps; 2.7K@30 fps; 1080P@60/30 fps




& * Das Objektiv wird bei langeren Aufnahmen heiB, bitte beriihre es nicht mit deinen Handen, um
Verbrennungen zu vermeiden.

« Bitte nimm keine Videos auf, wenn du nicht fliegst, da sonst das Flugzeug tiberhitzen kann.
« Der Bildmodus im Format 1080P/60 fps ist Center-Crop, FOV ca. 66°.

4.7.3 Bildspeicherung

Die mit dem ATOM SE aufgenommenen Videos und Fotos werden auf der SD-Karte
gespeichert und nicht in der App oder im Telefonalbum des Benutzers. Vergewissere dich,
dass die SD-Karte vor dem Flug eingelegt ist, da sonst keine Aufnahmen und Fotos mdglich
sind. (SD-Karte ist nicht in der Packliste dieses Produkts enthalten!)

Benutzer kdnnen Videos und Fotos von der SD-Karte in der App ansehen und herunterladen
(erfordert Verbindung zur Flugeinheit und Fernsteuerung)

Beschreibung der SD-Karte
Dateiformat: FAT32, exFAT
Kapazitat: 4G ~ 256G

Geschwindigkeitsanforderungen: U1 (UHS Speed Class 1) oder C10 (Class 10) oder héher
SD-Karte wird empfohlen

‘O« Beiden von der App heruntergeladenen Videos handelt es sich nur um 720P-Bilder zur

' Verwendung mit der Bildiibertragung. Wenn du HD-Videos erhalten méchtest, verwende einen

Computer oder ein anderes Gerat zum Lesen der SD-Karte.

/\\ * Beider Verwendung von SD-Karten der GréBe U1/C10 einiger Hersteller kann es zu einem
Abbruch des Videos kommen, weil die Schreibgeschwindigkeit zu gering ist.
Wenn du wichtige Daten auf der Karte hast, sichere sie reichzeitig auf einem anderen Gerét, um
die Datensicherheit zu gewéhrleisten.
Stecke die SD-Karte nicht ein oder entferne sie nicht, wihrend das Gerat eingeschaltet ist. Das
Einsetzen oder Entfernen der SD-Karte wahrend der Aufnahme kann zu Datenbeschadigung und
-verlust oder sogar zur Beschddigung der SD-Karte fiihren.
Potensic haftet nicht fiir Schaden, die durch unsachgemaBe Handhabung der SD-Karte durch den
Benutzer entstehen.

5. Fernsteuerung

» 5.1 Ubersicht

Potensic ATOM SE ist mit der DSRCO2A-Fernsteuerung ausgestattet. Wenn sich die Drohne in
einer Umgebung ohne Interferenz oder Hindernisse befindet, dank der PixSync 2.0 Technolo-
gie kann die Drohne aus einer Entfernung von maximal 4 km in gerader Linie und in einer
Héhe von 120 m fliegen. Gleichzeitig kannst du die von der Drohnekamera aufgenommenen
HD-Bilder in Echtzeit auf deinem Mobilgeré&t ansehen.

PixSync 2.0 ist mit zwei Hochleistungsantennen im 2.4G-Band ausgestattet, die eine
reibungslose 720P HD-Ubertragung in einer Umgebung ohne Interferenz erméglichen.

Die Fernsteuerung verfugt tber einen eingebauten 3000 mAh-Polymer-Akku mit einer
maximalen Betriebsdauer von ca. 2,3 Stunden. Die Fernsteuerung verfuigt tber einen
TYPE-C-Anschluss zum Aufladen und AnschlieBen von Mobilgeréaten und ist in der Lage,
Mobilgerate aufzuladen (5 V/500 mA).




Q « Die Fernsteuerung wéhlt automatisch die entsprechende Firmware aus, um sie an die

unterschiedliche Flugzeughardware anzupassen. Folgende Bildlibertragungsstandards kénnen
erreicht werden:

a. ATOM SE: PixSync 2.0 Bildiibertragung b. ATOM: PixSync 3.0 Bildiibertragung

» 5.2 Steuerkniippel-Modus
Modus 1 (US-Hand)

Linker Steuerkniippel Rechter Steuerkniippel
Nach oben ) Voréi-irts
e
=
Nach unten ‘
Riickwirts
: ; Links Rechts
Links Rechts
abbiegen abbiegen
Modus 2 (JP-Hand)
Linker Steuerkniippel Rechter Steuerkniippel
Vorwirts Nach oben

dl‘
\

¥

Riickwarts

¥

Nach unten
Links Rechts Links ; ; Rechts
abbiegen abbiegen




» 5.3 Funktionen
5.3.1 Liste der Funktionen

1. Verbinde den TYPE-C-Ladeanschluss mit dem USB-Ladegerét.

2. Wenn die Betriebsanzeige zu blinken beginnt, bedeutet dies, dass der

Aufladen Ladevorgang lauft.

3. Wenn alle 4 LEDs leuchten, ist der Ladevorgang abgeschlossen und das
Kabel kann abgezogen werden.

Aufladen des Wenn die Fernsteuerung mit dem mobiles Geréat verbunden ist, ladt die
Handys Fernsteuerung automatisch das mobile Gerét auf (5V/500mA)
Blinklichtfunktion Siehe 5.3.2
Flugkontrolle Siehe 5.2

Wenn der Batteriestand der Fernsteuerung unter 10 % sinkt, gibt die

Alarm bei niedrigem Fernsteuerung ein langes "Piep"-Gerausch ab, das in Abstédnden von 1

Batteriestand Sekunde wiederholt wird.
Automatisches Die Fernsteuerung schaltet sich nach 20 Minuten ohne Verbindung und
Ausschalten ohne Bedienung automatisch ab.
Rii'ckkehr mit Siehe 7.9
einer Taste
Wenn sich die Drohne im Automatikflug befindet (z.B. automatischer Riickflug,
Pause Kreisflug, etc.), wird durch kurzes Driicken der Riickkehr/Pause-Taste der

aktuelle Flug angehalten und die Drohne bleibt in seiner aktuellen Position
schweben und setzt den vorherigen Flug nach einem weiteren kurzen Druck fort.

Wenn du wahrend des Fluges in eine unerwartete Situation geraten, driicke die
Tasten "Foto" und "Video" gleichzeitig fiir ca. 2 Sekunden, wenn der Piepton
ertdnt, stoppt der Motor der Drohne direkt. Die Drohne verliert an Leistung und
fallt vertikal.

OOy

Motoren-Notstopp

p—

Einmal drticken, um ein Bild aufzunehmen.
Fotografieren Kurz driicken, um in den Fotomodus zu wechseln, wenn (o]
sich die Kamera im Videomodus befindet.

Kurz driicken, um die Aufnahme zu starten/stoppen
Aufnahme Kurz driicken, um in den Videomodus zu wechseln, wenn .
sich die Kamera im Fotomodus befindet

Stelle das Kamerarad nach rechts ein, um den Nickenswinkel
Nickensteuerung zu erhohen (Kamera nach oben)

der Kamera Stelle das Kamerarad nach links ein, um den Nickenswinkel
zu verringern (Kamera nach unten)

Frequenzpaarung

der Fernsteuerung Siehe 5.3.3




5.3.2 Anzeigelampen

Wie in der Abbildung dargestellt, ist die Fernsteuerung mit 4 weiBen LEDs ausgestattet, die
den Akkustand und andere Statusanzeigen darstellen.

‘ N\ ‘ ~‘ ! '—

\\ @) - | ¥ Licht bleibt an

“‘ " o “‘ o
Lot 1 X~ Licht blinkend an
‘\\\LED 2 o

Q© Lichtaus

Anzeige des Ladevorgangs

LED 1 LED2 | LED3 | LED 4 | Aktueller Akkustand

¥ 5] 5) 0% ~ 25%
=@; o 6) 25% ~ 50%
2O INNEO JNE 62 @ 50% ~ 75%
03 SO FNE & 75% ~ 99%
@3 £ 99% ~ 100%

Ladeanzeige (wéahrend des Betriebs)

LED1 | LED2 | LED3 LED 4 | Aktueller Akkustand

L ) @ e 0% ~ 10%
E®: o ©) @) 10% ~ 25%
G (@) o 25% ~ 50%
O L e) 50% ~ 75%
L5 O 75% ~ 100%
Statusanzeige
LED 1 LED 2 LED 3 LED 4
ko3 ¥ £o3 ¥
Frequenzpaarung
Gleichzeitiges langsames Blitzen
y000. gFireo. foF o0
Upgrade-Modus X
Streuendes Licht
LF ko3 ko3 LE

Kalibrierung starten
Gleichzeitiges langsames Blinken



»

5.3.3 Frequenzpaarung der Fernsteuerung

Die ATOM SE-Fernsteuerung und die Drohne haben die Frequenzpaarung bereits werkseitig

abgeschlossen und kénnen nach dem Einschalten verwendet werden. Wenn die Fernsteuerung oder

die Drohne aus anderen Griinden ersetzt werden, musst die Fernsteuerung und die Drohne erneut

verpaaren, bevor du es verwenden kannst. Die Frequenzanpassungsschritte sind wie folgt:

1. Schalte die Fernsteuerung ein und verbinde dein Mobilgerat mit Fernsteuerung. Tippe auf "Erneute
Kopplung mit Drohne" in der App-Fernsteuerungseinstellungen.

2. Halte nochmal nach dem Einschalten des Fluggeréts die Netztaste gedriickt, bis die Leuchte des Fluggeréts
schnell griin blinkt. Das bedeutet, dass sich das Fluggerat im Frequenzpaarungsmodus befindet.

3. Das Fluggerét piept nach etwa 7 Sekunden, was bedeutet, dass die Kopplung erfolgreich war. Dann zeigt
die App die Kameraansicht an.

* Halte wahrend des Kopplungsprozesses bitte einen Abstand von 1m zwischen der Fernsteuerung
und dem Fluggerit ein und sorge dafiir, dass es keine 2.4G-Interferenzen gibt.

& * Wenn die Paarung fehlschlégt, bitte priife, ob es in der N3he Interferenz gibt, ob sich eine andere
Drohne im Paarungsmodus befinden, ob die Fernsteuerung zu weit von der Drohne entfernt ist
oder ob es irgendwelche Hindernisse gibt, und versuche es erneut, nachdem die oben genannten
Probleme beseitigt sind.

* Bewege oder bediene die Fernsteuerung und die Drohne wahrend des Paarungsvorgangs nicht.

5.4 Winkel der Antenne

Wenn sich die Hohe und die Entfernung der Drohne &ndern, sollte der Antennenwinkel rechtzeitig
angepasst werden, um sicherzustellen, dass die Fernsteuerung die besten Kommunikationsbedin-
gungen bietet.

Diese Methode bietet eine gréBere Bandbreite Halte beide Antennen direkt auf die Drohne gerichtet,
an Kommunikationswinkeln im Nahbereich. um einen gréBeren Winkel zu erreichen, um die groBte

@ Ubertragungsreichweite zu gewahrleisten.

vV e s

Wenn das Fluggerét direkt tiber der Fernsteuerung fliegt, ist die Kommunikationsqualitat schlecht aufgrund
dieses schlechten Antennenwinkels. Fliege in geringerer Hohe oder fliege horizontal in einiger Entfernung.
Stelle die Antenne wie in der Abbildung gezeigt auf die Fernsteuerung ein.

Die beiden Antennen durfen sich nicht beriihren. Die beiden Antennen kénnen nicht mit Mobilgerat

gefaltet werden.
\’ 2




» 5.5 Fernsteuerungs-Kalibrierung

5.5.1 Wann muss eine Fernsteuerungs-Kalibrierung durchgefiihrt werden?

1. Der Joystick der Drohne wurde nicht berlhrt, aber driftet sie automatisch in eine Richtung.
2. Wenn sich die Drohne kontinuierlich automatisch dreht.

3. Wenn die Empfindlichkeit des Joysticks ist abnormal.

5.5.2 Kalibrierungsverfahren

1. Schalte zuerst die Fernsteuerung ein und verbinde sie mit dem Mobilgerét, tippe auf
LFernsteuerungs-Kalibrierung“ in der App.

2. Vergewissere dich, dass sich die Steuerknippels in der Mittelposition befinden und beriihre

sie nicht.

Tippe auf ,Kalibrierung starten®, befolge die nachstehenden Schritte auf dem Bildschirm

und bewege den Steuerknippel in alle Richtungen, bis auf der App-Schnittstelle 100 %

angezeigt wird.

4. Wenn die App ,Kalibrierung erfolgreich“ meldet, ist die Kalibrierung der Fernsteuerung
abgeschlossen.

w

Fernsteuerungs-Kalibrierung

Fernsteuerungs—Kalibrierung

erknippel in alle Richtungen, bis auf dem Bildschirm




6. PotensicPro App

» 6.1 App-Startseite

29:41

Potensic ATOM SE v : Antippen, um Flugzeichnungen,
Flugprotokolle anzusehen.

Antippen, um zwischen den Modellen zu
wechseln; wenn der Benutzer bereits mit
der Fernsteuerung verbunden ist, wird
das entsprechende Modell automatisch
umgeschaltet.

[ Anzeige des Verbindungsstatus
0
8 @ —— Antippen, um die Flugschnittstelle zu
Verbindungsanleiting =
offnen
g - [ai @® [——— Das Personal Center kann Probleme
Gerit Akadomia Galari Mich melden, Benutzerkonten andern,

Benutzervereinbarungen durchsuchen,
sich von Konten abmelden und verlorene
Drohnen finden usw.

In-App-Galerie (Inhalte, die auf der
SD-Karte des Flugzeugs gespeichert
sind, miissen mit der Drohne verbunden
werden, um eine Vorschau anzuzeigen)

Antippen, um das Handbuch und die
Tutorial-Videos, FAQs anzusehen.

Zeigt diese Homepage-Schnittstelle an



» 6.2 Flugschnittstelle

< Ve

1. Riickkehr-Taste: Antippen, um zur Startseite zuriickzukehren.
2. Navigationssymbolleiste: Zeigt den Drohnestatus und den Flugmodus an.
3. Flugmodus: 4. Positionierungsmodus:
Video GPS-Positionierung
Normal (1) Visuelle Positionierung
Sport Attitude-Modus Keine Positionierung
5. GPS-Status: Zeigt den Status des GPS-Signals und die Anzahl der gesuchten Satelliten an.

o

Qualitat des Signals fiir HD-Bildiibertragung: Zeigt die aktuelle Signalstirke der Drohne
und Fernsteuerung zur Ubertragung von HD-Bildern an.

~N

. Akkustand der intelligenten Batterie der Drohne: @ [ Voraussichtliche Flugdauer

©

Einstellungen

Beinhaltet: Sicherheit, Kalibrierung, Steuerung, Kamera, Uber.

Sicherheit

Anféangermodus ein-/ausschalten: Wenn der Anfangermodus aktiviert ist, ist der Flugradius der Drohne auf
30 m, die Hohe auf 30 m beschréankt und der Geschwindigkeitsmodus auf den Aufnahmemodus beschrankt.
Nach der Installation des Propellerschutzes stelle sicher, dass der Anfangermodus aktiviert ist.
Einheiteneinstellungen (metrisch/imperial) und Geschwindigkeitseinstellungen (Aufnahme/Normal/Sport).
Einstellungen fiir minimale Riickkehrhohe und virtuellen Flugzaun.

Flugsicherheit Tipps & Tricks zum Steuern ein-/ausschalten.

Akkustand: Temperatur, Stromstarke, Spannung usw. der intelligenten Batterie zu Uberprifen.
Kalibrierung

Kalibrierung des Kompass, Kalibrierung der Fernsteuerung und erneutes Koppeln des Flugzeugs.
Steuerung

Fernsteuerungseinstellungen: Wahle die Steuerkniippelmodi (Modus 1 US-Hand, Modus 2 JP-Hand).
Kamera

Allgemeine Einstellungen: Gitternetzlinien, Segmentaufnahme. SD-Kartenkapazitat, Formatieren.

Andere Einstellung: Wasserzeichen aktivieren/deaktivieren.

Uber

Informationen tiber das Gerat, die Firmware, die App usw. prifen.
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9. Kamerainformationen/Einstellungen
Fotoformat, Belichtungskorrektur EV, verbleibende Kapazitéat/verbleibende Anzahl der

aufnehmbaren Fotos kénnen im Fotomodus angezeigt werden.

JPG || EB 0.0 27 Wechsle zwischen verbleibende Kapazitit und
verbleibende Anzahl der aufnehmbaren Fotos

Stelle die Belichtungskorrektur EV der Kamera ein.

Wechsle das Fotoformat zwischen JPG und RAW+JPG.

m Auflésung, Belichtungskorrektur EV, verbleibende Kapazitat/verbleibende Aufnahmezeit
kénnen im Videoaufnahmemodus angezeigt werden.

Wechsle zwischen verbleibende Kapazitat und
verbleibende Aufnahmezeit.

Stelle die Belichtungskorrektur EV der Kamera ein.

Einstellungen fiir Videoauflésung/Bildrate
4K: 30 fps 2.7K: 30 fps  1080P: 60/30 fps

10. Umschalttaste Foto/Video:
m Umschalten von Foto auf Video o Umschalten von Video auf Foto

11. Foto- und Videotaste:
(@) Videomodus, klicken und aufnehmen
@ Aufnahme, klicken und beenden
@ Fotomodus, klicken und fotografieren

12. Galerie:
@ Aufgenommene Videos oder Fotos von der SD-Karte der Drohne kénnen hier in der Vorschau
angezeigt oder heruntergeladen werden.

13. Flugsicherheitstipps
Stelle auf APP Einstellungen — Flugsicherheitstipps ein- / ausschalten.

14. Anzeige von Fluggeschwindigkeit und Entfernung
m Horizontaler Abstand der Drohne zum HOME-Punkt a Horizontale Geschwindigkeit
Relative Hohe der Drohne zum HOME-Punkt 8 Vertikale Geschwindigkeit

15. Fluglageanzeige/Minikarte
Tippe auf die obere rechte Ecke, um zur Fluglageanzeige zu wechseln.
Tippe auf die Minikarte, um zur Vollbildkarte zu wechseln.

o Windstérke

o Fluggerat

e Fernsteuerung

(@ HOME-Punkt

Neigungswinkel des Fluggerats




Bestimmte Informationen werden auf Fluglageanzeige angezeigt, wie etwa die Ausrichtung und den
Neigungswinkel des Fluggerats, die Position der Fernsteuerung und des Startpunkts.
Die Fluglageanzeige kann den Winkel und die Richtung des Flugzeugs in Echtzeit wiedergeben, wie in der

Abbildung unten dargestellt.

Bildbeispiele
Vorwirts: Riickwarts: Nach rechts: Nach links:
Neigung- Die horizontale Die horizontale Die horizontale Die horizontale
swinkel des | Linie befindet sich Linie befindet sich Linie neigt sich Linie neigt sich
Fluggerits | im oberen Teil der im unteren Teil der nach rechts nach links
Anzeige Anzeige
Was bedeutet die Farbe in der Fluglageanzeige:

Bildbeispiele

Bedeutung

Grin bedeutet, dass der Flugneigungswinkel des Flugzeugs am
kleinsten und die Videoqualitat am besten ist.

Gelb bedeutet, dass der Flugneigungswinkel des Flugzeugs etwas
groB ist und die Videoqualitdt méglicherweise beeintrachtigt ist.

Rot bedeutet, dass der Flugneigungswinkel des Flugzeugs besonders
grof3 ist. Wenn das Display haufig rot anzeigt, befindet sich das
Flugzeug mdglicherweise in einer Umgebung mit starkem Wind. Auch
die Videoqualitat wird beeintrachtigt. Kehre zum Startpunkt zurtick
und lande das Fluggerét schnellstméglich.

Wenn die Fernbedienungs- und Flugzeugsymbole griin sind, bedeutet dies,
dass die Fernbedienung auf das Flugzeug gerichtet ist und das Signal
optimal ist.

Wenn das Flugzeug startet und in den GPS-Status wechselt, werden die
GPS-Koordinaten als HOME-Punkt aktualisiert. Achte auf die
Aufforderung zur Aktualisierung des HOME-Punkts.

/\ * Wenn das Flugzeug im OPTI-Modus startet und dann in den GPS-Modus wechselt, stimmen der
HOME-Punkt und der Startpunkt méglicherweise nicht liberein. Achte auf die Flugsicherheit bei
der Riickkehr.



16. Intelligente Flugmodi
Die intelligente Flugmodi umfassen drei Flugmodi wie @ Kreisflug, @ Wegpunktflug und @ Folge-mir.

Fliegan startan

17. Start/Landung/Riickkehr mit einer Taste
Die App zeigt je nach Status des Flugzeugs verschiedene Schaltflachen an. Tippe auf die Schaltflachen,
um Vorgéange wie Start mit einer Taste, Landung mit einer Taste und Riickkehr mit einer Taste geméaf
den Eingabeaufforderungen abzuschlieBen.

Tippe auf die Schaltflache, um den Start auf 1,2 m Héhe im Schwebeflug automatisch freizugeben.
Tippe auf die Schaltflache, um die direkte Anlandung oder die automatische Riickkehr zu wéahlen.

18. Anzeigen wichtiger Informationen oder Status der Drohne
/\\ - Bitte vergewissere dich, dass dein mobiles Gerat vor dem Flug vollstindig aufgeladen ist. Auch
wenn die Fernsteuerung das Gerat wieder aufladen kann, kann die Energie dennoch erschopft
sein.
* Erkundige dich bei deinem Mobilfunkanbieter nach den aktuellen Tarifen fiir den Datenverkehr.
Achte bei der Verwendung der App darauf, die in der App angezeigten Warnungen und Hinweise
zu lesen und zu verstehen, um jederzeit iiber den aktuellen Status deiner Drohne informiert zu
sein.
Wenn deine Handy-Version zu alt ist, kann es die Nutzung der App beeintréachtigen oder sogar
ein Sicherheitsrisiko darstellen, weshalb wir empfehlen, es auszutauschen. Potensic ist nicht
verantwortlich fiir die Erfahrungen und Sicherheitsprobleme, die durch alte Geréate verursacht
werden.



7. Flug

Dieser Abschnitt beschreibt die Anforderungen an die Flugumgebung, VorsichtsmaBnahmen
und Flugbetriebsverfahren.

» 7.1 Anforderungen der Flugumgebung
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10.
1.

14.
15.
16.

Fliege nicht unter schlechtem Wetter wie starker Wind, Regen und Schneewetter, Hagelschlag, dickes
Nebelwetter usw.

Wiéhle die Orte mit Offenheit und ohne hohe Gebaude als Flugort aus. Eine groBe Anzahl von
Gebauden, die Stahlstangen verwenden, wirkt sich auf die Arbeit des Kompasss aus und blockiert das
GPS -Signal, wodurch sich der Positionierungseffekt der Drohne verschlechtert oder sogar nicht
lokalisieren kann. Nach dem Start stellest du sicher, dass du die Sprachansage ,der Riickkehrpunkt
wurde aktualisiert” horst, bevor du den Flug fortsetzt.

. Halte das Fluggerat wahrend des Fluges in Sichtweite und vermeide Berge und Baume, die das

GPS-Signal blockieren kénnten. Wenn das Fluggerat auBerhalb der Sichtweite fliegt, stellest du bitte
sicher, dass das Fluggerét in einem guten Zustand ist, der Nutzer die entsprechende Qualifikation als
Drohnenpilot besitzt und der Flug den 6rtlichen Vorschriften fiir Fllige tiber den Horizont entspricht.
Halte beim Fliegen Abstand zu Hindernissen, Menschenmengen, Wasser usw. und meide Gebiete wie
Flughé&fen, Autobahnen, Hochgeschwindigkeits-Bahnhofe, U-Bahn-Stationen und stadtische Gebiete,
es sei denn, du hast die entsprechenden Genehmigungen oder Zulassungen gemaB den &rtlichen
Vorschriften erhalten.

. Fliege nicht in Bereichen wie Hochspannungsleitungen, Kommunikationsbasisstationen oder

Starttlirmen, um nicht die Fernsteuerung zu stéren.

. Beim Fliegen tiber 3000 m liber dem Meeresspiegel werden die Flugleistung, die Akkuleistung und das

Stromversorgungssystem der Drohne durch Umweltfaktoren beeintréachtigt. Bitte fliege mit Vorsicht.
Uberschreite beim Fliegen nicht die angegebene Héhe (die maximal unterstiitzte Flughdhe betragt
2000 m, wenn der Proppllerschutz installiert ist).

. Der Bremsweg dieses Flugzeugs hangt von der Héhe der Flugumgebung ab; je gréBer die Hohe, desto

groBer der Bremsweg. Beim Fliegen in groBer Héhe sollte ein ausreichender Bremsweg eingehalten
werden, um die Flugsicherheit zu gewahrleisten.

. Innerhalb des Stid- und Polarkreises kénnen Flugzeuge nicht mit GPS-Ortung fliegen, und auch

Wegpunktfliige sind ungdltig.

. Fliege bitte in einer gut beleuchteten Umgebung auf Oberflachen mit einer ausgepragten Textur und

ohne starke Reflexionen. Die Flugzeuge diirfen nur tagsiiber geflogen werden.

Fliege bitte nicht um Végel herum.

Fliege beim Start auf der Oberflache von sich bewegenden Objekten (z. B. fahrende Autos, Schiffe
usw.) mit Vorsicht. Starte nicht auf Oberflichen von einfarbigen Objekten oder stark reflektierenden
Oberflachen (z. B. Autodécher, einfarbige Fliesen, Glas usw.).

. Wahle eine relativ flache, harte Oberflache zum Starten, nicht auf Sand, Kies, Blischen Oberflachen.

Wenn das Flugzeug vor dem Entriegeln geschiittelt wird, lasst es sich mdglicherweise nicht entriegeln.

. Bitte vorsichtig sein, beim Start tiber Wisten- oder Strandflachen, um zu verhindern, dass Sand und

Staub in das Innere des Flugzeugs gelangen.

Fliege das Flugzeug nicht in entflammbaren oder explosiven Umgebungen.

Fliege nicht in extrem kalten oder heiBen Umgebungen, um Gefahren zu vermeiden.
Verwende das Fluggerat, die Fernsteuerung, den intelligenten Akku, das Ladekabel und den
Lademanager in einer trockenen Umgebung.

. Verwende das Fluggerat, die Fernsteuerung, den intelligenten Akku, das Ladekabel und den

Lademanager nicht in folgenden Umgebungen, wie z. B. bei Unfallen, Bréanden, Explosionen,
Uberschwemmungen, Tsunamis, Lawinen, Erdrutschen, Erdbeben, staubigen Umgebungen und
Sandstiirmen, um Salznebel und Schimmelerosion zu vermeiden.
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7.2 Uberpriifungen vor dem Flug

1. Stelle sicher, dass die Fernsteuerung, der intelligente batterie und die mobilen Gerate ausreichend Strom
haben.

Stelle sicher, dass der Smart-Akku und der Propeller korrekt installiert sind, und tberpriife die Propeller und
Schrauben auf Beschadigungen oder Lockerungen.

Uberpriife, ob die vorderen und hinteren Drohnenarme vollstandig ausgeklappt sind.

Uberpriife, ob die Kamera und Motoren beim Einschalten ordnungsgemaB funktioniert.

Uberpriife, ob die App ordnungsgemaB funktioniert, und stelle sicher, dass die gesamte Firmware auf die
neueste Version aktualisiert wurde.

Uberpriife, ob die SD-Karte eingelegt ist und ob die Kamera sauber ist.

. Verwende bitte Originalzubehér. Die Verwendung von nicht originalem Zubehdr kann die sichere
Verwendung des Flugzeugs gefahrden.

Achte vor dem Flug auf das lokale Wetter, um sicherzustellen, dass es zum Fliegen geeignet ist. Stelle
auBerdem sicher, dass die Flugumgebung offen und frei von Stérungen ist.

Starte das Flugzeug auf offenem und ebenem Gelénde, warte, bis das Flugzeug in den GPS-Modus wechselt,
bevor du abhebst, und achte auf die Position des Riickkehrpunkts.

o Hw N

~ o

©

0

7.3 Verbingdung
Befolge die nachstehenden Schritte:
1. Befolge die unter "3.5 Fernsteuerung vorbereiten" beschriebenen Schritte und schalte die Fernsteuerung ein.

2. Befolge die unter "3.4 Fluggerat vorbereiten” beschriebenen Schritte und schalte die Drohne ein.

3. Tippe auf die App, um den Verbindungsstatus zu tberprifen, wenn er angezeigt wird, @ bedeutet dies,
dass die Verbindung abgeschlossen ist.

7.4 Flugmodus

Der ATOM SE unterstiitzt drei Flugmodi: Video, Normal, Sport, die in den App-Einstellungen umgeschaltet
werden kénnen.
Video
Aufwérts 2 m/s, abwarts 2 m/s, horizontal 6 m/s
Beim ersten Gebrauch wechselt das System standardméBig in den Anfangermodus.
Normal
Aufwarts 4 m/s, abwarts 3 m/s, horizontal 10 m/s
Der Anfangermodus kann ausgeschaltet werden, nachdem du dich mit der Bedienung vertraut gemacht hast.
Zu dem Zeitpunkt schaltet das Fluggerat in den Normalmodus, der auch einer der am haufigsten verwendeten
Modi ist.
Sport
Aufwiérts 5 m/s, abwarts 4 m/s, horizontal 16 m/s
Es wird empfohlen, den Videomodus fir Luftaufnahmen zu verwenden. Fiir ein starkeres Flugerlebnis sollte
der Sportmodus verwendet werden. Das Fluggerat erreicht in diesem Modus die maximale Geschwindigkeit,
fliege bitte mit Vorsicht.
/N * Um die Flugsicherheit zu gewshrleisten, funktioniert der Sportmodus nur, wenn der Akkulade-
stand liber 30 % liegt und die Flugh6he mehr als 8 m betragt.
* Wenn der Akkuladestand unter 30 % oder die Flughdhe unter 4 m sinkt, wechselt die Drohne in
den Normalmodus.
* Im Sportmodus fliegt das Fluggerat sehr schnell, der Bremsweg ist lénger, bitte bewahre einen
Bremsweg von mindestens 30 m auf, um die Sicherheit des Fluges zu gewahrleisten.



» 7.5 Kompasses-Kalibrierung
7.5.1 Wann ist der Kompass zu kalibrieren?

1. Die Kompasskalibrierung ist fiir den ersten Flug erforderlich.
2. Mehr als 500 km vom letzten Kalibrierungsort entfernt.

« Kalibriere nicht in Bereichen mit starken Magnetfeldern oder in der Ndhe von groBen Metallen,
wie z. B. Metallminen, Parkplatz, groBen Stahlbetongebiuden, Hochspannungskabeln usw. Halte
das Gerat wahrend der Kalibrierung von anderen elektronischen Geraten fern.

« Bitte halte die Drohne wiahrend der Kalibrierung in einer Hohe von mindestens 1 m.

« Eine Kalibrierung ist beim Fliegen in Innenrdumen nicht erforderlich.

7.5.2 Kalibrierungsverfahren

1. Wenn die Drohne kalibriert werden muss, &ffnet die App automatisch die Kalibrierungsschnittstelle, klicke
auf "Kalibrierung starten", das Riicklicht der Drohne blinkt abwechselnd rot und griin.

2. Drehe die Drohne horizontal mehr als 2 mal, die Schnittstelle wird nach Erfolg zur vertikalen Kalibrierung
wechseln, das Riicklicht der Drohne wird abwechselnd blau und griin blinken.

3. Drehe die Drohne mehr als 2 mal vertikal mit dem Drohnenkopf nach oben. Bis die Kalibrierungsschnittstelle
anzeigt, dass die Kalibrierung abgeschlossen ist.

Benutzer kénnen die Kompasskalibrierung auch manuell in den App Einstellungen — Kalibrierungseinstellun-

gen ausldsen.

Kompasskalibrierung Harizontal

» 7.6 Anfangermodus
Beim ersten Gebrauch der Drohne, ist der Standardmodus der Anfangermodus:
1. Die Flugdistanz und -héhe ist begrenzt auf: 0 ~ 30 m.
2. Der Geschwindigkeitsbereich ist auf dem Video Modus beschrankt.
3. Es wird empfohlen, dass Anfanger zunéchst im Anfangermodus fliegen lernen.



» 7.7 Abheben/Landen/Schweben

7.7.1 Manuelles Abheben/Landen
Abheben

Schritt 1: Motorentriegelung (US-Hand/Modus 1)
Bewege den Steuerkniippel wie unten gezeigt und lasse ihn los, wenn der Motor im Leerlauf lguft.

o . D&

Linker Rechter Linker Rechter
| Steuerkniippel Steuerkniippel | | Steuerkniippel Steuerkniippel |

Schritt 2: Abheben (US-Hand/Modus 1)
Durch Bewegen des Schub-Steuerkniippels nach oben verlasst das Fluggerat den Boden. Das Fluggeréat
schwebt nach Loslassen des Steuerkntippels.

1

Linker Steuerknuppel

Landen

Driicke den Schub-Steuerkniippel nach unten, bis die Drohne auf dem Boden landet und der Motor
automatisch verriegelt ist, dann lasse den Joystick los.

/\\ + Stelle beim Start sicher, dass das Fluggerét auf einer stabilen und festen Oberflache steht. Mit ihr
in der Hand oder in der Handfléche sollten keine Starts oder Landungen durchgefiihrt werden.

/\\ + Starts mit geringer Leistung werden nicht empfohlen. Das Fliegen mit geringer Leistung
beeintréchtigt die Lebensdauer des Akkus. Wenn du starten musst, gehe bitte mit Vorsicht vor
und trage die Konsequenzen.

Wenn die Drohne nicht im Ruhezustand ist, kann sie immer noch entriegelt werden, indem du die
beiden Joysticks mit der Motorentriegelungsmethode driickst und 2 Sekunden lang wartest.
Halte zur Sicherheit einen Abstand von mehr als 5 Metern zur Drohne ein, bevor du sie bedienst.
In unmittelbarer Bodennahe ist es aufgrund der Luftstromung nicht méglich, eine gute
Schwebeposition zu erreichen. Achte darauf, dass die Hohe der Drohne nicht mehr als 0,5 Meter
betragt.

Aufgrund ungewdhnlicher Umsténde kann die Drohne nach der Landung am Boden nicht
verriegelt werden. In diesem Fall kannst du den Schub-Steuerkniippel 3 Sekunden lang bis zum
Anschlag durchziehen und die Drohne wird zum Verriegeln gezwungen.

7.7.2 Abheben/Landen mit einer Taste

Abheben mit einer Taste Landen mit einer Taste
Nach dem Klicken auf wird die Drohne Ein Klick in der App auf die Taste und wisch dann
automatisch entsperrt, auf 1,2 m steigen und im Popup-Fenster nach links, um direkt zu landen,

schweben dann. und nach rechts, um mit der Rickkehr zu beginnen.

Zum Abheben nach rech v Landemethod




» 7.8 Intelligenter Flug
7.8.1 Kreisflug

Schalte den Kreisflug ein, die Drohne nimmt die aktuelle Position als Mittelpunkt
Funktion des Kreises und fliegt vorwarts zum Startpunkt des Kreises, warte darauf, dass

Beschreibung der Benutzer in der App auf klickt, die Drohne fliegt mit der eingestellten

Geschwindigkeit und Richtung um den Mittelpunkt des Kreises.

Einstellbare Benutzer kénnen den Radius, die Geschwindigkeit und die Richtung des
Parameter Kreisflugs in den Kreisflugeinstellungen andern.

Verfahren zur

Aktivierung GPS-Signal ist normal, Flughdhe = 5 m, klicke in der App auf und wahle @ .

1. Tippe auf das ° auf der linken Seite der App, um den Kreisflug zu beenden.
2. Bewege einen beliebigen Steuerkniippel (auBer dem Schub-Steuerknuippel)
. der Fernsteuerung, um den Kreisflug zu beenden, und das Flugzeug schwebt
Annullierungsmethode

auf der Stelle.
3. Driicke kurz die Rickkehr-/Pause-Taste auf der Fernsteuerung, um den

Kreisflug zu beenden, und das Flugzeug schwebt auf der Stelle.

* Zu Beginn des Kreisfluges, wenn die Hohe des Flugzeugs weniger als 5 m betrégt, steigt es
automatisch auf 5 m an.
/\\ * Diese Drohe hat keine automatische Hindernisvermeidungsfunktion. Die Flughhe kann wihrend
des Kreisfluges nicht mit dem Schub-Steuerkniippel gesteuert werden. Bitte stelle sicher, dass
sich innerhalb des Kreisradius kein Hindernis befindet und fliege vorsichtig.

7.8.2 Folgemodus

Wenn Follow-Me aktiviert ist, folgt die Drohne dem mobilen Gerat des Benutzers
immer in der aktuellen Entfernung; Flughdhe und Kurs kénnen wahrend des
Follow Flight angepasst werden.

Beschreibung
der Funktion

Verfahren zur Das GPS-Signal ist normal, die Flugentfernung betragt 5-50m, klicke in der
Aktivierung App auf [@) und wahle @ .

1. Tippe auf das ° auf der linken Seite der App, um den Folgemodus zu

Annullierungsmethode beenden.

2. Driicke kurz die Rickkehr-/Pause-Taste auf der Fernsteuerung, um den
Folgemodus zu beenden, und das Flugzeug schwebt auf der Stelle.

* Wenn der Folgeflug aktiviert ist, steigt die Drohne automatisch auf 5m, wenn die H6he weniger
als 5m betragt.
« Die Genauigkeit des Folgemodus hingt von der Qualitdt des GPS-Signals der Drohne und der
Ortungsgenauigkeit des mobilen Gerats des Benutzers ab.
/\ * Der Folgemodus héngt von der Positionierung des mobilen Geréts des Nutzers ab, und die App
benétigt Positionierungsrechte, sonst kann diese Funktion nicht genutzt werden.



7.8.3 Wegpunktflug

Mit der Wegpunkt-Flugfunktion kannst du mehr als 2 Wegpunkt-Koordinaten
in der App-Karte festlegen, und die Drohne wird die Koordinaten in der von
lhnen festgelegten Reihenfolge tberfliegen.

Beschreibung
der Funktion

Wenn das GPS-Signal normal ist und Flughdhe = 5 m, tippe auf das und
wahle @ , um den Wegpunktflug aufzurufen. Tippe auf der Karte auf das s
um einen Wegpunkt zu zeichnen. Nachdem du die Flugroute bestatigt hast,
tippe auf , um mit dem Wegpunktflug zu beginnen.
Der Benutzer kann einen beliebigen Wegpunkt von 2-30 setzen, die Nummer
auf dem Wegpunktsymbol gibt die Reihenfolge des Fluges an.
Du kannst auch einen Wegpunkt I6schen, diese Flugroute speichern oder eine
Verfahren zur gespeicherte Flugroute abrufen.

Aktivierung

1. Tippe auf das ° auf der linken Seite der App, um den Wegpunktflug zu
beenden.

2. Bewege einen beliebigen Steuerkntippel auBer Schub-Steuerkntppel der

Annullierungsmethode Fernsteuerung, um den Wegpunktflug zu beenden, und das Flugzeug
schwebt auf der Stelle.

3. Driicke kurz die Riickkehr-/Pause-Taste auf der Fernsteuerung, um den
Wegpunktflug zu beenden, und das Flugzeug schwebt auf der Stelle.

/\ * Wenn das Flugzeug wihrend eines Wegpunktfluges auf einen virtuellen Zaun stoBt, wird der
Wegpunktflug gestoppt und das Flugzeug schwebt auf der Stelle.

» 7.9 Riickkehr (RTH)

Die Riickkehr erfolgt in drei Schritten, wie folgt:

1. Steigen: Die Drohne steigt auf die festgelegte Riickkehrhéhe (dieser Schritt wird
Ubersprungen, wenn die Drohne bereits hoher als die Riickkehrhohe ist).

2. Horizontalflug: Die Drohne hélt einen geraden Flug in der festgelegten Héhe auf den
HOME-Punkt zu.

3. Landung: Sobald sie den HOME-Punkt erreicht hat, wird die Drohne automatisch landen
und ihre Propeller stoppen.



Riickflug (RTH) musst im GPS-Modus sein.
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Wie man RTH durchfiihrt

Ruckkehr mit einer Taste: Driicke die RTH-Taste auf der Fernsteuerung fiir 1 Sekunde oder tippe auf s
um das Menii aufzurufen, und wisch nach rechts, um den Riickkehr mit einer Taste zu starten (siehe 7.7.2).
Automatisches Zurlickkehren: Wenn die Batterie der Drohne niedrig ist, die Verbindung unterbrochen ist
oder andere Abnormalitdten auftreten, kehrt sie automatisch zurtick.

Wie man RTH abbricht

Methode 1: Tippe auf ° auf der linken Seite der App, um die Riickkehr zu beenden.
Methode 2: Kurzes Driicken der RTH-Taste.

Bedingungen fiir RTH
Die Drohne muss im GPS-Modus starten und erfolgreich den HOME-Punkt aufzeichnen.
Wenn die Drohne im OPTI-Modus startet und wahrend des Fluges in den GPS-Modus wechselt, kann sie nicht
zum Startpunkt zurtckkehren.
Achte auf den Standort des HOME-Punkts auf der Karte und die Hinweise in der App.
« Passe die Riickkehrhéhe in der App entsprechend der Flugumgebung an, um die Flugsicherheit zu
gewabhrleisten.
¢ Wihrend des Riickfluges kénnen Benutzer die FlughShe weiterhin iiber den Schubhebel einstellen.
* Vorsicht! Wenn der RTH innerhalb von 20 m vom HOME-Punkt ausgel6st wird, erscheint ein
Pop-up-Fenster zur Auswahl der Landemethode. Wenn die Riickkehr bestatigt wird, kehrt die
Drohne auf der niedrigsten Héhe von 5 m zuriick. Wenn nach 10s keine Auswahl getroffen wird,
landet die Drohne automatisch.
Hohe Geb&ude oder Hindernisse kénnen das Ubertragungssignal blockieren und Signalverlust
verursachen. Fliege nicht hinter Geb&uden liber der Riickkehrhdhe, da die Drohne sonst beim
automatischen Riickflug mit Hindernissen kollidieren und abstiirzen wird.
Wenn die Drohne aufgrund von GPS-Ausfall oder GPS-Signalstérungen in den Attitude-Modus
wechselt, kann sie nicht zuriickkehren.
Wahrend des Riickflugprozesses kénnen starke Gegenwinde auftreten. Eine angemessene
Reduzierung der Flughdhe kann dazu beitragen, den Stromverbrauch zu reduzieren. Wenn der
Strom nicht ausreicht, wird die Drohne an Ort und Stelle eine Zwangslandung durchfiihren. Bitte
achte auf die Hinweise in der App.
Starte die Riickkehr nicht, wenn es liber Hindernissen wie unter einem groBen Baum in der Luft ist,
da die Drohne sonst wihrend des Aufstiegs abstiirzen kann.

/\ * Der ATOM SE hat keine automatische Hindernisvermeidung. Wenn die Drohne auf dem Riickweg
auf ein Hindernis trifft, wird es abstiirzen, bitte achte auf die Sicherheit des Riickflugs.

Wenn das GPS-Signal wahrend des Riickflugs abnormal ist, bleibt die Drohne im Fluglagenmodus
und schwebt, bis das GPS-Signal normal ist, und setzt dann den Riickflug fort.



» 7.10 Motoren-Notstopp

Im Notfall kann die Funktion ,Motoren-Notstopp“ verwendet werden, um die Motoren wiahrend des Flugs
sofort zu stoppen. Das Anhalten der Motoren wahrend des Flugs fiihrt zum Absturz der Drohne. Verwende
diese Funktion daher nur in wirklichen Notsituationen und mit gréBter Vorsicht.

Wie aktiviert man:

Die Funktion ,Motoren-Notstopp“ ist standardmaBig deaktiviert. Um sie zu aktivieren, gehe in der
PotensicPro App zu Sicherheit > Motoren-Notstopp.

Sobald sie aktiviert ist, kannst du im Notfall die Fototaste und Videoaufnahmetaste gleichzeitig fiir 2
Sekunden gedrtickt halten. Die Motoren werden dann sofort gestoppt. Stelle sicher, dass sich unter der
Drohne keine Hindernisse befinden. Weitere Details findest du in Abschnitt 5.3.1 Motoren-Notstopp.

& + Die Funktion ,Motoren-Notstopp“ wurde fiir Notfallsituationen entwickelt, in denen die Drohne auBer
Kontrolle gerat oder andere unvorhergesehene Ereignisse eintreten. Durch das sofortige Stoppen der
Motoren wird das Risiko verringert, dass die Propeller Verletzungen bei Personen oder Schaden an
wertvollen Gegensténden verursachen. Die Drohne kann bei einem Absturz beschadigt werden. Verwende
diese Funktion daher nur in echten Notfillen und mit gréBter Vorsicht.



» 8.1 Spezifikationen

Fluggerat

Modell: DSDR04B

Startgewicht: < 249 g (Gewicht inkl. Batterie und Propellerblatter)

Gefaltet: 88x143x58 mm

Ausgefaltet (mit Propellerblatter): 300x242x58 mm

Ausgefaltet (ohne Propellerblatter): 210x152x58 mm

Abstand der Diagonalachse: 219 mm

Max. Fluggeschwindigkeit (Sportmodus): 5 m/s Aufstieg, 4 m/s Abstieg, 16 m/s horizontal

Maximale Flugzeit: 31 Min. (5 m/s bei ruhigem Wetter)

Windwiderstandsstufe: 38 km/h (Windstérke 5)

Betriebsumgebungstemperatur: 0 °C ~ 40 °C

Satellitenortungssystem: GPS+GLONASS+Galileo+BeiDou

Betriebsfrequenz: 2.400 ~ 2.4835 GHz

Sendeleistung: 2,4 GHz: < 20 dBm

Genauigkeit im Schwebeflug: Vertikal: +0,1 m (visuelle Positionierung im Normalbetrieb),

£0,5 m (GPS-Positionierung im Normalbetrieb)
Horizontal: +0,3 m (fiir normale visuelle Positionierung),
+1,5 m (fir normale GPS-Positionierung)
Max. Schwebezeit: 28 Minuten (in Rdumen)

Maximale Abflughdhe: 4000 m

Unteres Sichtsystem

Prézise Schwebehdhe Bereich: 0,3 m ~ 5 m (ideale Umgebung) Effektive Héhe 0,3 m ~ 10 m
In diesen Szenen ist die visuelle Positionierung NICHT verfligbar:

1. Einfarbige Oberflachen

2. Stark reflektierende Oberflachen, z. B. glatte Metalloberfléchen

3. Oberflachen von durchsichtigen Gegenstanden, z. B. Wasser, Glas

4. Texturen in Bewegung, z. B. laufende Haustiere

5. Szenen mit dramatischen Lichtveranderungen, z. B. pl6tzliches Fliegen aus einem Raum in helles Licht im
Freien.

6. Sehr schwaches Licht oder sehr starke Umgebungen

7. Oberflachen mit sich stark wiederholenden Texturen, z. B. Bodenfliesen mit derselben Textur und kleinen
Flachen

8. Sehr saubere Streifen



Kamera

Drehbarer Linsenbereich: +20 ° ~ -90 °

CMOS: 1/3 Zoll

Effektive Pixel: 12MP

ISO-Bereich: 100 ~ 6400

Elektronische Verschlusszeit: 1/30 s ~ 1/25000 s

FOV:118°

Blende: F2.2

Fotoauflésung: 4608*2592

Fotoformat: JPG/JPG+RAW (DNG)

Ideoauflosung: 4K@30 fps; 2.7K@30 fps; 1080P@60/30 fps;
Videoformat: MP4 (H.264)

Maximaler Videospeicherstrom: 40 Mbps

Unterstlitztes Dateisystem: FAT32, exFAT
Speicherkartentyp: Micro SD-Karte; 4GB ~ 256GB.
Ubertragungsgeschwindigkeit der SD-Karte = Class10 oder U1 Standard

Fernsteuerung

Modell: DSRC02A

Betriebsfrequenz: 2,402 ~ 2,483 GHz

Maximale effektive Signalentfernung: 4 km (keine Interferenz, keine Blockierung)
Betriebsumgebungstemperatur: 0 °C ~ 40 °C

Akku: 3000 mAh Li-Po, 1S

Aquivalente omnidirektionale Strahlungsleistung (EIRP): 2,4 GHz: <20 dBm
Ladeanschluss: TYPE-C

Spezifikation fiir das Laden: 5 V/1 A

Grafische Ubertragungslésung: PixSync 2.0

Qualitat: 720 P

Bildlibertragungsverzégerung: 200 ms

Maximale GréBe des unterstiitzten Telefons: Lange: 170 mm, Breite: 100 mm, Dicke: 6,5 mm ~ 8,5 mm

Intelligente Batterie

Modell: DSBT02A

Kapazitat: 2500 mAh

Spannung: 7,2 V

Akku-Type: Li-lon 2 S

Leistung: 18 Wh

Gesamtgewicht der Batterie: 103 g
Betriebsumgebungstemperatur: 0 °C ~ 40 °C



» 8.2 Checkliste nach dem Flug

« Stelle sicher, dass die Drohne, die Fernsteuerung, die Kamera, die batterie und die Propeller in gutem
Zustand sind. Wende dich bei Beschadigung der Drohne an den Potensic-Support.

- Stelle sicher, dass das Kameraobjektiv und die Sichtsensoren sauber sind.

« Stelle sicher, dass die Drohne vor dem Transport richtig gelagert wurde.

» 8.3 Wartungshinweise

Um schwere Verletzungen von Kindern und Tieren zu vermeeiden, beachte bitte die folgenden Regeln:

-

der Reichweite von Kindern und Tieren auf.

N

. Lagere den Akku und die Fernsteuerung in einer kiihlen, trockenen Umgebung ohne direkte Sonnenein-

. Kleinteile wie Kabel und Gurte sind geféhrlich, wenn sie verschluckt werden. Bewahre alle Teile auBerhalb

strahlung, damit der integrierte LiPo-Akku nicht tiberhitzt. Empfohlene Lagertemperatur: zwischen 22°C

und 28°C bei einer Lagerzeit von mehr als drei Monaten. Lagere das Geréat nicht unter -10°C oder tiber
+45°C.

w

Die Kamera darf NICHT mit Wasser oder anderen Flussigkeiten in Berlihrung kommen oder in Wasser oder

andere Fliussigkeiten eingetaucht werden. Sollte die Kamera nass werden, trockne die Kamera mit einem

weichen, saugfahigen Tuch ab. Das Einschalten einer Drohne, das ins Wasser gefallen ist, kann zu
dauerhaften Schaden der Bauteile fiihren. Verwende zum Reinigen und Pflegen der Kamera KEINE

Substanzen, die Alkohol, Benzol, Verdiinnungsmittel oder andere brennbare Stoffe enthalten. Bewahre die

Kamera NICHT in feuchten oder staubigen Bereichen auf.

~

oder Fragen an den Potensic-Support.

o

sehen. Der Akku ist auf 250 Zyklen ausgelegt. Es wird nicht empfohlen, ihn danach weiterzuverwenden.

o

. Stelle sicher, dass du die Drohne mit gefalteten Armen transportierst, wenn sie ausgeschaltet ist.

o N

verlassen.

9. Lagere die Drohne, die Fernsteuerung, den Akku und das Ladegerat in einer trockenen Umgebung.

. Uberpriife jedes Teil der Drohne nach einem Absturz oder schweren Aufprall. Wende dich bei Problemen

Priife regelmaBig die Akkustandsanzeige, um den aktuellen Akkustand und die allgemeine Akkulaufzeit zu

. Stelle sicher, dass du die Fernsteuerung mit gefalteten Antennen transportierst, wenn sie ausgeschaltet ist.
Der Akku wechselt nach langerer Lagerung in den Ruhemodus. Lade den Akku auf, um den Ruhemodus zu

10. Entferne den Akku, bevor du die Drohne wartest (z. B. beim Reinigen oder Anbringen und Abnehmen der
Propeller). Stelle sicher, dass die Drohne und die Propeller sauber sind, indem du Schmutz oder Staub mit

einem weichen Tuch entfernst. Reinige die Drohne nicht mit einem nassen Tuch und verwende kein
alkoholhaltiges Reinigungsmittel. In das Drohnegehé&use kdnnen Flissigkeiten eindringen, die einen
Kurzschluss verursachen und die Elektronik zerstéren kdnnen.

11. Stelle sicher, dass der Akku ausgeschaltet ist, bevor du die Propeller auswechselst oder tiberpriifst.

» 8.4 Fehlerbehebung

. Warum kann der Akku nicht vor dem ersten Flug verwendet werden?

-

Vor der ersten Verwendung muss der Akku durch Aufladen aktiviert werden.

N

Keine Funktion

Uberpriife, ob der Akku und die Fernsteuerung durch das Aufladen aktiviert werden. Wenn die Probleme

weiterhin bestehen, kontaktiere den Potensic-Support.

w

Einschalt- und Startprobleme

Uberpriife, ob die Batterie Strom hat. Wenn ja und sie nicht normal gestartet werden kann, wende dich an

den Potensic-Support.



»

»

»

4. Probleme mit Software-Aktualisierungen
Befolge die Anweisungen im Handbuch, um die Firmware zu aktualisieren. Wenn die Firmware-Aktualis-
ierung fehlschlégt, starte alle Gerate neu und versuche es erneut. Wenn die Probleme weiterhin bestehen,
kontaktiere den Potensic-Support.

5. Probleme beim Herunterfahren und Ausschalten
Kontaktiere den Potensic Support.

6. Wie man ungeeignete Handhabung oder unsichere Lagerbedingungen erkennt
Kontaktiere den Potensic-Support.

8.5 Risiken und Warnungen

Wenn die Drohne nach dem Einschalten ein Risiko erkennt, gibt PotensicPro eine Warnmeldung aus.
Achte auf die Liste der Situationen unten.

1. Wenn der Drohnenstatus nicht zum Abheben geeignet ist.

2. Wenn der Kompass Interferenzen erfahren und kalibriert werden mussen.

3. Folge den Anweisungen auf dem Bildschirm, wenn du dazu aufgefordert wirst.

8.6 Entsorgung

hi¢

—

Beachte bei der Entsorgung der Drohne und der Fernsteuerung die &rtlichen Vorschriften fiir elektronische
Geréte.

Akkuentsorgung

Entsorge die Akkus erst nach vollstéandiger Entladung in speziellen Recyclingbehéltern. Entsorge die Akkus
NICHT im normalen Abfallbehélter. Halte dich streng an die lokalen Vorschriften zu Entsorgung und Recycling
von Akkus.

Entsorge einen Akku umgehend, wenn dieser sich nach einer Tiefentladung nicht mehr einschalten |&sst.

Wenn die intelligente batterie nicht vollstandig entladen werden kann, wende dich fiir weitere Unterstiitzung
an eine professionelle Akkuentsorgungs-/Recyclingfirma.

8.7 CO-Zertifizierung
ATOM SE (DSDRO04B) entspricht den CO-Zertifizierungsanforderungen.

Modell: DSDR04B
UAS-Klasse: co

Max. Abflugmasse (MTOM): 248 g

Max. Propeller Drehgeschwindigkeit: 18700 RPM

MTOM Erklarung

Das MTOM der ATOM SE (Model DSDR04B), einschlieBlich Batterie, Propeller und microSD-Karte, betragt

248 g und erfiillt damit die Anforderungen der CO-Zertifizierung.

Du musst die nachstehenden Anweisungen befolgen, um die MTOM CO-Anforderungen zu erfiillen:

1. Flige KEINE Nutzlast zu Drohne hinzu, auBer der im Abschnitt , Liste der Artikel, inkl. Zubeh6r®
aufgefiihrten Artikel.

2. Verwende KEINE nicht qualifizierten Ersatzteile wie Intelligente Batterie oder Propeller usw.

3. Fiihre KEINE strukturellen Anderungen an der Drohne durch.



Liste der Artikel, inkl. qualifiziertem Zubehér
Fur CO

Artikel Modell-Nr. Abmessungen Gewicht

119,4 x 63,8 mm . )
Propeller DSDR04B-PPS ) . 0,65 g (jeweils)
(Durchmesser x Gewindesteigung)

Intelligente Batterie DSBT02A 83,7 x 42,5 x 345 mm Ca. 103 g

microSD Karte* KA. 15 %11 x 1,0 mm Ca.03g

Liste der Ersatzteile

Fiir CO

1. ATOM SE Propeller

2. ATOM SE Intelligente Batterie

Warnungen der Fernsteuerung

Modell: DSRC02A
Wenn die Fernsteuerung von der Drohne getrennt wird, gibt die PotensicPro App einen Hinweis auf dem
Bildschirm aus und die Drohne fiihrt das voreingestellte Verhalten aus, wenn das Signal der Fernsteuerung
verloren geht. Die Fernsteuerung schaltet sich nach 20 Minuten ohne Betrieb automatisch ab.

» Vermeide Stérungen zwischen der Fernsteuerung und anderen drahtlosen Geréaten. Stelle sicher, dass die
WLAN-Funktion von Mobilgeraten in der Nahe ausgeschaltet ist. Lande die Drohne so schnell wie méglich,
wenn es zu Stérungen kommt.

Betreibe die Drohne NICHT bei zu hellen oder dunklen Lichtbedingungen, wenn du ein Mobiltelefon zur

Uberwachung des Fluges verwendest. Es liegt in der Verantwortung des Benutzers, die Helligkeit des
Bildschirmes richtig einzustellen, wenn der Monitor wéhrend des Fluges in direktem Sonnenlicht verwendet
wird.

+ Lasse die Steuerkntippel los oder driicke die Flugpause-Taste, wenn ein unerwarteter Betrieb auftritt.

EASA-Hinweis

Stelle sicher, vor der Verwendung das im Lieferumfang enthaltene Dokument mit den Drohneninformation-
shinweisen zu lesen.

Weitere Informationen zum EASA-Hinweis findest du unter denn unten aufgefiihrten Link.
https://www.easa.europa.eu/en/document-library/general-publications/drones-information-notices

Original-Anweisungen
Dieses Handbuch wird von Shenzhen Potensic Intelligent Co., Ltd bereitgestellt, und der Inhalt kann sich
andern.

Adresse: 7/F, Building A5, Nanshan Intelligent Park, Nanshan District, Shenzhen, CN

8.8 EU-Konformitatserklarung

EU-Konformitatserklarung: Wir, Shenzhen Potensic Intelligent Co., Ltd., erklaren hiermit, dass die Drohne
ATOM SE den geltenden Anforderungen sowie den weiteren einschlagigen Bestimmungen der Richtlinie
2014/53/EU und der Richtlinie (EU) 2019/945 entspricht.
Die EU-Konformitétserklarung (DoC) steht auf unserer offiziellen Website zum Herunterladen bereit:
https://www.potensic.com/downloads.html (Gehen Sie zum Download Center, wahlen Sie ,ATOM SE“ und
laden Sie die EU-Konformitétserklarung aus der Liste der ATOM SE DoC-Dateien herunter).
Adresse des bevollmé&chtigten Vertreters in der EU: Ocean Trading GmbH, Anhalter Str. 10, 10963 Berlin,
Deutschland
E-mail: ear@oceantrading.de
Tel/Mobile: 0049-30/25758899
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Changes or modifications not expressly approved by the party responsible for compliance could void the user’s authority to
operate the equipment.

This device complies with Part 15 of the FCC Rules. Operation is subject to the following two conditions:

(1) This device may not cause harmful interference, and (2) This device must accept any interference received, including
interference that may cause undesired operation.

Note: This equipment has been tested and found to comply with the limits for a Class B digital device, pursuant to Part 15
of the FCC Rules. These limits are designed to provide reasonable protection against harmful interference in a residential
installation. This equipment generates, uses, and can radiate radio frequency energy, and if not installed and used in
accordance with the instructions, may cause harmful interference to radio communications. However, there is no guarantee
that interference will not occur in a particular installation. If this equipment does cause harmful interference to radio or
television reception, which can be determined by turning the equipment off and on, the user is encouraged to try to correct
the interference by one or more of the following measures:

- Reorient or relocate the receiving antenna.

- Increase the separation between the equipment and receiver.

- Connect the equipment into an outlet on a circuit different from that to which the receiver is connected.

~ Consult the dealer or an experienced radio/TV technician for help.

This equipment complies with FCC radiation exposure limits set forth for an uncontrolled environment. This equipment
should be installed and operated with a minimum distance of 20 cm between the radiator & your body. This transmitter
must not be co-located or operating in conjunction with any other antenna or transmitter.

IC Statement:

This device contains licence-exempt transmitter(s)/receiver(s) that comply with Innovation, Science and Economic
Development Canada’s licence-exempt RSS(s). Operation is subject to the following two conditions:

(1) This device may not cause interference.

(2) This device must accept any interference, including interference that may cause undesired operation of the device.
L’émetteur/récepteur exempt de licence contenu dans le présent appareil est conforme aux CNR d’Innovation, Sciences et
Développement économique Canada applicables aux appareils radio exempts de licence. L’exploitation est autorisée aux
deux conditions suivantes:

(1) L' appareil ne doit pas produire de brouillage;

(2) L' appareil doit accepter tout brouillage radioélectrique subi, méme si le brouillage est susceptible d' en compromettre le
fonctionnement.

ISED Radio Frequency Exposure Statement:

The device has been evaluated to meet general RF exposure requirements. The device can be used in mobile exposure
conditions. The min separation distance is 20 cm.

ISED Déclaration d'exposition aux radiofréquences:

L'appareil a été évalué pour répondre aux exigences générales en matiére d'exposition aux RF. L'appareil peut étre utilisé
dans des conditions d'exposition mobiles. La distance de séparation minimale est de 20 cm.

Operation of this device is restricted to indoor use only. (5150-5250MHz)

Le fonctionnement de cet appareil est limité & une utilisation en intérieur uniquement. (5150-5250MHz)

For Canada: The frequency stability of all transmission frequencies of U-NII-1, U-NII-3 meets the requirements of RSS-Gen
Issue 5, Section 6.11, and the manufacturer states that their transmissions remain within the U-NII-1, U-NII-3 bands.

Pour le Canada: La stabilité de fréquence de toutes les fréquences de transmission U-NII-1, U-NII-3 répond aux exigences
de la norme CNR-Gen, édition 5, section 6.11, et le fabricant déclare que leurs transmissions restent dans les bandes
U-NII-1, U-NII-3.

EU Conformity Statement:

c € This product and - if applicable - the supplied accessories too are marked with "CE" and comply therefore with

the applicable harmonized European standards listed under the RED Directive 2014/53/EU, the RoHS Directive
2011/65/EU and Amendment (EU)2015/863.

2012/19/EU (WEEE directive): Products marked with this symbol cannot be disposed of as unsorted municipal
E waste in the European Union. For proper recycling, return this product to your local supplier upon the purchase
— of equivalent new equipment, or dispose of it at designated collection points. For more information see:
www.recyclethis.info

2023/1542/EU (battery directive): This product contains a battery that cannot be disposed of as unsorted

E municipal waste in the European Union. See the product documentation for specific battery information. The
battery is marked with this symbol, which may include lettering to indicate cadmium (Cd), lead (Pb), or mercury
(Hg). For proper recycling, return the battery to your supplier or to a designated collection point. For more
information see: www.recyclethis.info



Potensic ATOM SE Drone/ §{78%
Model/E¢S: DSDR0O4B

FCC ID: 2AYUO-DSDR04B

IC ID: 29543-DSDR04B

CMIIT ID: 25Z449G80670

Nominal Voltage/fR#REBE: 7.2V

Max Charge Voltage/F8 B RHIEE: 8.4V
Rated Capacity/EiEAE: 2500 mAh
Rated Energy/3lEREE: 18 Wh
Input/#iA: 5V=3A

6;5 [R]214-113197

Potensic Remote Controller/iE133§
Model/E{S: DSRC02A

FCC ID: 2AYUO-DSRCO02A

IC ID: 29543-DSRC02A

CMIIT ID: 25Z449G8P108

Nominal Voltage/#RFREBE: 3.7 V

Max Charge Voltage/FEBRFIEBE: 4.2V
Rated Capacity/SiERE: 3000 mAh
Rated Energy/&iE&E=Z: 11.1 Wh
Input/$A: 5V=1A

@ [R]215-JRA026
T

This device complies with Part 15 of the FCC Rules. Operation is subject to the following two conditions: (1) This device may not cause harmful
interference, and (2) This device must accept any interference received, including interference that may cause undesired operation.

Ocean Trading GmbH Anhalter Str.10, 10963,
Berlin, Germany

E-mail: ear@oceantrading.de
Tel/Mobile: 0049-30/25758899

OCEAN SUPPORT LTD Amber, Office 119,
Luminous House 300 South Row, Milton keynes,
MK9 2FR
E-mail: info@topouxun.com

Importer: Potensic SAS

A DEPOSER A DEPOSER
EN MAGASIN  EN DECHETERIE

Points de collecte sur www.quefairedemesdechets.fr
Privilégiez la réparation ou le don de votre appareil |

Cet appareil,
ses accessoires,

et batterie
se recyclent

EU contact address: 7 Place de I'Hétel de Ville, 93600, Aulnay-sous-Bois Email: eu@potensic.com

Manufacturer/#i&/: Shenzhen Potensic Intelligent Co., Ltd./iRYI T I EEBRAE)
Address/itttit: 7/F, Building A5, Nanshan Intelligent Park, Nanshan District, Shenzhen, CN/RYIT R K@ LER A5 15 7 B

Web: https://www.potensic.com

DANGER! Only suitable for ages 16+
GEFAHR! Nur fiir Personen ab 16 Jahren geeignet

PERICOLO! Adatto solo a persone di eta superiore ai 16 anni

DANGER! Convient uniquement aux personnes agées de plus de 16 ans
PELIGRO! Solo apto para mayores de 16 afios

GEVAAR! Alleen geschikt voor personen van 16 jaar en ouder

FARA! Endast [ampligt for personer pa 16 3r eller aldre

{PELIGRO! Adequado apenas para maiores de 16 anos

BE! AR 16 SRUEATER

BE! AEREMR 16 BRULATER

EE! CORRONRFRS 16 HULTT

EE 2HE216M 012 AE 3

(3]

Email: support@potensic.com

MADE IN CHINA

AN

Warning! High-speed spinning propellers can cause serious injury!
Warnung! Schnell drehende Propeller kénnen schwere Verletzungen verursachen!
ATTENZIONE! Le eliche che girano ad alta velocita possono causare gravi lesioni!

ATTENTION! Les hélices tournant & grande vitesse peuvent provoguer des blessures graves!

FADVERTENCIA! iLas hélices girando a alta velocidad pueden causar lesiones graves!
WAARSCHUWING! Snel ronddraaiende propellers kunnen ernstig letsel veroorzaken!
VARNING! Hagfrekventa snurrande propeller kan orsaka allvarliga skador!
ATENGAO! Hélices girando em alta velocidade podem causar ferimentos graves!

& B EVIRIER T BE T E
'E B IR NELE T S AR TS |
BE BETEEL TVWBTORSEMBEEXLBELSITRITIRINSGNET!

Z0 D& WSt TR YT BY S XalY 4 AUgLch

CAUTION! Please read the User Manual and relevant flight safety guidelines carefully before using the drone.

ACHTUNG! Bitte lesen Sie vor der Verwendung der Drohne sorgfaltig das

ich sowie die entsp Flugsicherheitsrichtlinien.

ATTENZIONE! Prima di utilizzare il drone, leggere attentamente il Manuale d'uso e le linee guida sulla sicurezza del volo.

ATTENTION! Veuillez lire attentivement le manuel de ['utilisateur et les consignes de sécurité relatives au vol avant d'utiliser le drone.

{PRECAUCION! Lea atentamente el Manual de Usuario y las pautas de seguridad de vuelo antes de usar el dron.

LET OP! Lees de Gebruikershandleiding en de relevante veiligheidsrichtlijnen voor viuchten grondig door voordat u de drone gebruikt

VARNING! Lss anvandarhandboken och relevanta flygsakerhetsriktlinjer noggrant innan du anvander drénaren

CUIDADO! Leia atentamente o Manual do Usuério e as diretrizes de seguranga de voo relevantes antes de usar o drone.

R ERTGTRZE, BRERPFRRAX TRSIEE.
R EARTEZA, fEREFMRIEMRTREER.
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Wenn du Fragen zu diesem Dokument hast, wende dich bitte an Potensic und sende eine Nachricht an
support@potensic.com.

Potensic ist eine Marke der Shenzhen Potensic Intelligent Co., Ltd.
Copyright © 2025 Potensic



